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CLASSI DI ISOLAMENTO E RISCALDAMENTO: 
i motori hanno gli avvolgimenti isolati in classe F. 
Per i vari tipi di isolamento le sovratemperature massime ammesse sono riportate nel grafico sottostante. 

INSULATION AND HEATING CLASSES: 
the motors have windings insulated in F class. 
For the various types of insulation, maximum over-heating temperatures allowed are demonstrated in the graph below. 

 

 

 

SOVRACCARICHI: i motori utilizzati nelle condizioni normali 
possono essere sovraccaricati, perché questo non risulti 
dannoso per gli avvolgimenti, i tempi ed i valori di sovraccarico 
non debbono superare i coefficienti indicati in tabella. 

OVERLOADING: motors used in normal conditions may 
be overloaded. So that this does not result dangerous 
for the windings, the times and values of overloading must 
not overflow the overloading factors (coefficients) indicated 
on the graph. 
Ogni periodo di sovraccarico dovrà essere seguito da un 
periodo di funzionamento a potenza nominale o 
inferiore, per una durata minima di due ore. 
I valori e le caratteristiche elettriche nominali non sono 
garantite in caso di funzionamento con sovraccarichi. 
Each period of overloading should be followed by a period of 
nominal or inferior power functioning for at least 2 hours. 
The nominal electric characteristics and values are not 
guaranteed in cases of work in overloading. 

 
 

 

COEFFICIENTI DI SOVRACCARICO  OVERLOADING FACTORS 

 
 Durata Permanente 

Permanent 
1 Ora 
1 Hour 

15 Minuti  
15 Minutes 

1 Minuto 
1 Minute Duration 

 Coefficiente di sovraccarico 1 1,08 1,2 1,5 
Overloading factor 
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Max ambient temperature

Sovratemperaturamax ammessa
Max overheatingallowed
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La definizione del metodo di raffreddamento è data dal codice IC (International Cooling), in accordo alla IEC 60034-6. 
 
The designation of cooling method is given by IC (International Cooling) code, according to IEC 60034-6. 
 
 
 
 

Codice IC (semplificato) 
Code IC (simplified) IC __ __ __   

         Disposizione del circuito 
Circuit arrangement        

        Metodi di circolazione del fluido  di raffreddamento primario 
Method of fluid circulation for the primary cooling fluid.       

       Metodi di circolazione del fluido di raffreddamento secondario 
Method of fluid circulation for the secondary cooling fluid.      

 
 
 
 
 
I motori in esecuzione standard sono caratterizzati dal metodo di raffreddamento IC 411: con ventola radiale bidirezionale.  
 
Motors in standard execution are supplied with IC 411 cooling systems: incorporating a bi-directional fan. 
 

IC 411  
Standard 

 
 

Motore autoventilato. 
Macchina chiusa, alettata esternamente. 

�9�H�Q�W�R�O�D���H�V�W�H�U�Q�D���P�R�Q�W�D�W�D���V�X�O�O�Ö�D�O�E�H�U�R���G�H�O���P�R�W�R�U�H�� 
 

Self ventilating motor. 
Enclosed machine, externally finned. 

External shaft-mounted fan. 

IC 416 
Su richiesta  
On request 

 
 

Motore con ventilazione assistita. 
Macchina chiusa, alettata esternamente. 

Ventilatore indipendente montato sotto copriventola. 
 

Motor with assisted ventilation. 
Enclosed machine, externally finned. 

Independent external fan mounted inside the fan cover 

IC 418  
Su richiesta 
On request 

 
 

Motore con ventilazione esterna. 
Macchina chiusa, alettata esternamente. 

Raffreddamento assicurato da un dispositivo non montato sul 
motore. 

 
Motor with external ventilation. 

Enclosed machine, externally finned. 
Ventilation provided by air flowing from the driven system. 
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Si possono distinguere due gruppi di servizio: ����S1 = SERVIZIO CONTINUO ����S2÷S9 = SERVIZIO INTERMITTENTE 
Two groups of duty tyoes may be distinguished: ����S1 = Continuous duty ����S2÷S9 = non continuous duty 

 

N = Tempo di funzionamento a carico costante 
Steady load operating time N1 N2 N3 = Tempo di funzionamento a carico costante 

Steady load operating time 
    

R = Tempo di riposo 
Stand by time �: max = Temperatura massima raggiunta durante il ciclo 

Maximum temperature achieved during the cycle 
    

D = Tempo di avviamento o di accelerazione 
Starting and accelerating time L = Tempo di funzionamento a carichi variabili 

Operating time with variable loads 
    

F = Tempo di frenatura elettrica 
Electric braking time Cp = Pieno carico 

Full load 
    

V = Tempo di funzionamento a vuoto 
No-load operating time S = Tempo di funzionamento in sovraccarico 

Overload operating time 
    

F1 F2 = Tempo di frenata 
Braking time   
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GRADO DI PROTEZIONE: �¨���L�O���O�L�Y�H�O�O�R���G�L���S�U�R�W�H�]�L�R�Q�H���F�K�H���X�Q���P�R�W�R�U�H���S�R�V�V�L�H�G�H���F�R�Q�W�U�R���H�Y�H�Q�W�X�D�O�L���F�R�Q�W�D�W�W�L���D�F�F�L�G�H�Q�W�D�O�L���G�H�O�O�Ö�R�S�H�U�D�W�R�U�H����
oppure contro la possibilità di intrusione di corpi estranei solidi e liquidi. Il grado di protezione è identificato con due cifre: 
�Ý�����p���F�L�I�U�D��- protezione contro corpi solidi; 
�Ý�����p���F�L�I�U�D��- �S�U�R�W�H�]�L�R�Q�H���F�R�Q�W�U�R���O�Ö�D�F�T�X�D�� 
 
INGESS PROTECTION: the level of protection which a motor possesses against accidental contacts with the operator, or in the case of the 
intrusion of foreign bodies, solid and liquid. The ingress protection IP is indicated in two digits: 
�Ý�����V�W���G�L�J�L�W��- protection against solid masses; 
�Ý�����Q�G���G�L�J�L�W��- protection against water. 

 

Prima cifra    First digit Seconda cifra     Second digit 
  

 

1 Protetto contro corpi solidi sup. a mm 
50 (es. contatti involontari con la 
mano). 
Protected against solid masses greater than 
50 mm (ex. involuntary hand contact). 

 

1 Protetto contro la caduta verticale di 
gocce d'acqua (condensa). 
Protected against vertical drops of water 
(condensation) 

      

 

2 Protetto contro corpi solidi sup. a mm 
12 (es. dito della mano). 
Protected against solid masses greater than 
12 mm (ex. finger). 

 

2 Protetto contro la caduta di gocce 
d'acqua fino a 15° dalla verticale. 
Protected against drops of water up to 15° 
from vertical. 

      

 

3 Protetto contro corpi solidi sup. a mm 
2,5 (es. attrezzi, fili). 
Protected against solid masses greater than 
2.5 mm (ex. tools, wires). 

 

3 
 Protetto contro la pioggia d'acqua 

fino a60° dalla verticale. 
Protected against rain water up to 60° 
from Vertical. 

      

 

4 Protetto contro corpi solidi sup. a mm 
1 (es. piccoli fili). 
Protected against solid masses greater than 
1mm (ex. small wires). 

 

4 
 Protetto contro le proiezioni 

d'acqua da ogni direzione. 
Protected against water projected from any 
direction. 

      

 

5 
Protetto contro le polveri (es. 

nessun deposito nocivo). 
Protected against dust (no harmful 
deposit). 

 

5 
 Protetto contro i getti 

d'acqua da ogni direzione mediante 
lancia. 
Protected against jets of water projected by 
nozzle from any direction. 

      

 

6 
Totalmente protetto contro le 

polveri. 
Totally protected against dust. 

 

6 Protetto contro le proiezioni d'acqua 
assimilabili alle onde marine. 
Protected against water projections similar 
to sea waves. 

      
   

 

7 
 Protetto contro gli effetti 

dell'immersione. 
Protected against immersion effect. 

       
Es: IP 55 = Protetto contro le polveri 

Protetto contro i getti d'acqua da ogni 
direzione mediante lancia. 

 
 
 

 

8 
 Protetto contro gli effetti 

dell'immersione prolungata sotto 
pressione. 
Protected against extended immersion 
effect under pressure. 

Ex: IP 55 = Protection against dust 
Protected against jets of water projected by 
nozzle from all directions. 
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Sono motori sincroni a magneti permanenti interni con classe di efficienza energetica IE4. Sono disponibili nelle forme costruttive dal 
MEC 63 al MEC 100 per potenze fino a 4kW �Ó 4p. 

They are internal permanent magnet synchronous motors with energy efficiency class IE4.They are available in designs from MEC 63 to MEC 100 
for powers up to 4kW �Ó 4p. 

 

  
 

 

 

 

 

 

La nostra scheda inverter è pensata per essere facilmente 
adattabile alle esigenze di controllo richieste dal cliente. È 
possibile controllare sia motori asincroni trifase che motori 
sincroni a magneti permanenti. 
La scheda permette diverse possibilità di controllo e 
comunicazione: 

- Ingressi analogici 
- Ingressi/uscite digitali 
- Comunicazione con diversi protocolli RS232 - RS485 
- Comando via infrared 

La scheda può essere integrata nella copribasetta in alluminio 
del motore, in alternativa viene fornita con involucro in plastica 
delle dimensioni 135x95H67 (compreso dissipatore in 
alluminio). 
Our inverter board is designed to be easily adaptable to the control 
requirements of the customer. It is possible to monitor both three-
phase asynchronous motors and permanent magnet synchronous 
motors. 
The control board allows different control and communication 
possibilities: 

- Analogue inputs 
- Digital inputs/outputs 
- Communication with various RS232 - RS485 protocols 
- Control via infrared 

The control board can be integrated into the aluminium motor board 
cover; alternatively it is supplied with a plastic casing measuring 
135x95H67 (including aluminium heatsink). 
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NOMENCLATURA PARTI DI RICAMBIO NOMENCLATURE OF SPARE PARTS 
1 Paraolio 1 Shaft radial seal 
2 Scudo lato accoppiamento B3 2 Drive end shield B3 
3 Tiranti (o viti) di assemblaggio 3 Assembly tie rods (or screws) 
4 Cuscinetto lato accoppiamento 4 Drive end bearing 
5 Rotore con albero 5 Rotor with shaft 
6 Chiavetta 6 Key 
7 Carcassa B3 con statore avvolto 7 Frame B3 with wound stator 
8 Targa 8 Rating plate 
9 Cuscinetto lato opposto accoppiamento 9 Non drive end bearing 

10 Anello di compensazione 10 Compensation ring 
11 Scudo lato opposto accoppiamento 11 Non drive end shield 
12 Dadi per tiranti di assemblaggio 12 Nuts for tie rods 
13 V-ring 13 V-ring 
14 Ventola + anello 14 Fan + ring 
15 Copriventola 15 Fan cover 
16 Viti fissaggio copriventola 16 Screws for fixing fan cover 
17 Pressacavo 17 Cable gland 
18 Vite di messa a terra 18 Earthing screw 
19 Basetta 19 Terminal board 
20 Copribasetta IP 55 20 Terminal board cover IP 55 
21 Guarnizione copribasetta IP 55 21 Gasket for terminal board cover IP 55 
22 Viti fissaggio copribasetta 22 Screws for fixing terminal board cover 
  

23 Scatola copribasetta IP 65 23 Terminal box IP65 
24 Guarnizione scatola copribasetta IP 65 24 Gasket terminal box IP65 
25 Guarnizione coperchio scatola copribasetta IP 65 25 Gasket for cover terminal box IP65 
26 Coperchio scatola copribasetta IP 65 26 Cover for terminal box IP65 
27 Viti fissaggio coperchio scatola copribasetta IP 65 27 Screws for fixing terminal box IP65 
28 Scatola copribasetta porta alimentatore 28 Long terminal box IP65 
29 Coperchio scatola copribasetta porta alimentatore 29 Cover for long terminal box IP65 
30 Guarnizione coperchio scatola porta alimentatore 30 Gasket for cover long terminal box IP65 
31 Viti fissaggio coperchio scatola porta alimentatore 31 Gasket long terminal box IP65 
32 Flangia B14 32 B14 flange 
33 Flangia B5 33 B5 flange 
34 Carcassa B5 34 Frame B3 
35 Carcassa B3BL basetta laterale 35 Frame B3BL lateral terminal board 

N.B.: per applicazioni su motori monofase vedi accessori pagina seguente 
Note: for application on single-phase motors see following page 
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Copribasetta PIATTA IP 54 
Flat terminal board cover IP 54 
Mat. ABS 

 

Copribasetta IP 55 
Terminal board cover IP 55 
Mat. AL 

 

Copribasetta IP 65 
Terminal board cover IP 65 
Mat. AL 

 

Copribasetta LUNGA IP 65 
Long terminal board cover IP 65 
Mat. AL 

 

MEC A B H COD. MEC A B H COD. MEC A B H COD. MEC A B H COD. 
56÷71 73 78 5 SCFV71PP 56÷71 73 78 28 SCFV71A 56÷71 96 101 49 SCFV7165 56÷71 104 149 53 SCFV71F 
80÷100 88 88 6 SCFV80PP 80÷100 88 88 39 SCFV80A 80÷100 108 108 61 SCFV8065 80÷100 115 160 53 SCFV80F 

     112÷132 112 112 39 SCFV112A 112÷132 135 135 64 SCFV11265 112÷132 137 201 60 SCFV112F 
     160 152 152 60 SCFV160A 160 175 175 79 SCFV16065      

Porta Condensatore 
Capacitor box 
Mat. ABS 

 

Porta Condensatore + Int. Lum. 
Capacitor box + Light Switch 
Mat. ABS

 

Porta Condensatore 
Capacitor box 
Mat. ABS

 

Porta Condensatore + Int. Lum. 
Capacitor box + Light Switch 
Mat. ABS

 
MEC A B H COD. MEC A B H COD. MEC A B H COD. MEC A B H COD. 
56÷71 85 115 46 SCFMA71 56÷71 85 115 46 SCFMA71 80÷100 108 140 58 SCFMA80 80÷100 108 140 58 SCFMA80I 

Porta Condensatore + Int. Lum. 
Capacitor box + Light Switch 
Mat. ABS 

 

Porta Condensatore + Int. Term. 
Capacitor box + Thermal Switch 
Mat. ABS 

 

Porta Condensatore + Int. Rot. 
Capacitor box + Pivot Switch 
Mat. ABS 

 

Porta Condensatore Chiuso 
Closed capacitor box 
Mat. ABS 

 
MEC A B H COD. MEC A B H COD. MEC A B H COD. MEC A B H COD. 
56÷71 115 130 52 SCFS71I 56÷71 115 130 52 SCFS71W 56÷71 115 130 52 SCFS71S 56÷71 115 130 52 SCFS71C 
80÷100 125 175 62 SCFS80I 80÷100 125 175 62 SCFS80W 80÷100 125 175 62 SCFS80S 80÷100 125 175 62 SCFS80C 

Porta interruttore 
Switch box 
Mat. ABS 
 
 
 
 

 

Int.Termico Monofase con Bobina 
di Minima Tens. + Spina CEE 2P+T 
Thermal single-phase switch 
with min. voltage coil+plug CEE 2P+T 

 

Int.Termico Trifase con Bobina 
di Minima Tens. + Spina CEE 4P+T 
Thermal three-phase switch 
with min. voltage coil+plug CEE 4P+T

 

Condensatore di spunto 
con Controllo Elettronico 
Electronically controlled 
pickup capacitor

 

MEC A B H P COD. MEC A B H COD. MEC A B H COD. �…F A B COD. 
80÷100 90 90 83 52 SCFRI80 80÷100 84 84 148 INKBM 80÷100 84 84 148 INKBT 20 50 95 

COX _ _                 30/40/50  55 94 
                60/70  55 118 

�7�+�5�(�(���3�+�$�6�(���$�1�'���6�,�1�*�/�(���3�+�$�6�(���0�2�7�2�5�6 
�0�2�7�2�5�,���7�5�,�)�$�6�(�����(���0�2�1�2�)�$�6�( 
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- P�5�2�7�(�=�,�2�1�(���Ø�,�3�����Ù - I�6�2�/�$�0�(�1�7�2���&�/�$�6�6�(���Ø�)�Ù  - TENSIONE  230/400V-50Hz o 400/690V-50Hz 
- P�5�2�7�(�&�7�,�2�1���Ø�,�3�����Ù - I�1�6�8�/�$�7�,�2�1���&�/�$�6�6���Ø�)�Ù  - VOLTAGE 230/400V-50Hz or 400/690V-50Hz 

* Taglia non unificata /  Non-standard  
In = corrente nominale; Ia = corrente avviamento; Cn = coppia nominale; Ca = coppia avviamento; Cm = coppia max; �D = rendimento 
In = nominal current; Ia = starting current; Cn = nominal torque; Ca = starting torque; Cm = max. torque; �D = efficiency 

 
 
La Direttiva 2009/125/CE istituisce un quadro �F�R�P�X�Q�L�W�D�U�L�R���S�H�U���O�Ö�H�O�D�E�R�U�D�]�L�R�Q�H���G�L���V�S�H�F�L�I�L�F�K�H���S�H�U���O�D���S�U�R�J�H�W�W�D�]�L�R�Q�H���H�F�R�F�R�P�S�D�W�L�E�L�O�H���G�H�L���S�U�R�G�R�W�W�L��
�F�R�Q�Q�H�V�V�L���D�O�O�Ö�H�Q�H�U�J�L�D�����,�O���5�H�J�R�O�D�P�H�Q�W�R�����8�(�������������������������V�D�Q�F�L�V�F�H���O�D���J�D�P�P�D���G�L���P�R�W�R�U�L���W�U�L�I�D�V�H���D���V�L�Q�J�R�O�D���Y�H�O�R�F�L�W� ���L�Q�W�H�U�H�V�V�D�W�L�� 

- Tensione nominale compresa fra 50V e 1000 V; 
- Potenza nominale compresa tra 0,12 kW e 375 kW; 
- 2, 4, 6 e 8 poli; 
- Per servizio continuo (si intendono i tipi di servizio: S1, S3 >=80%, S6 >=80%). 

�1�%�����L�O���5�H�J�R�O�D�P�H�Q�W�R���Y�L�H�Q�H���D�S�S�O�L�F�D�W�R���D�Q�F�K�H���D�L���P�R�W�R�U�L���D�X�W�R�I�U�H�Q�D�Q�W�L���R�Y�H���V�L���S�R�V�V�D���Y�H�U�L�I�L�F�D�U�Q�H���O�Ö�H�I�I�L�F�L�H�Q�]�D���H�V�F�Oudendo il sistema frenante. 
The Directive 2009/125/EC establishes a Community framework for the setting of ecodesign requirements for energy-related products. 
Regulation (EU) 2019/1781 establishes the range of single-speed three-phase motors concerned: 

- Rated voltage between 50V and 1000 V; 
- Rated power between 0.12 kW and 375 kW; 
- 2, 4, 6 and 8 poles; 
- For continuous duty (it means duty types S1, S3 >=80%, S6 >=80%). 

NB: the Regulation also apply to self-braking motors where their efficiency can be verified by excluding the braking system. 

IE2 IE3 
 

 2 POLI 2 POLES    �����������J�L�U�L�����Ö 3000 rpm 

IE
C TIPO 

TYPE 

POTENZA 
POWER 

VELOCITÀ 
SPEED 

In 
400V Rend �D Cos�T Cn Ia      

In 
Ca      
Cn 

Cm      
Cn 

PESO 
WEIGHT 

INERZIA 
INERTIA 

kW HP Giri/1 �Ö - rpm A %  Nm    kg kg m2 

IE
2 

2MT 56 A2  0,12 0,17 2705 0,45 63,1 0,67 0,39 3,5 2,9 2,9 3,2 0,00008 

2MT 63 A2  0,18 0,25 2735 0,60 68,6 0,69 0,61 4,0 2,8 3,0 4,1 0,00018 

2MT 63 B2  0,25 0,35 2735 0,75 68,4 0,74 0,86 4,2 2,9 3,1 4,6 0,00018 

2MT 71 A2  0,37 0,5 2815 1,00 76,3 0,71 1,26 4,3 2,9 3,2 5,4 0,00030 

2MT 71 B2  0,55 0,75 2865 1,65 77,4 0,75 1,81 4,8 3,0 3,3 6,6 0,00041 

IE
3 

3MT 80 A2  0,75 1 2875 1,65 80,8 0,82 2,46 4,8 3,1 3,7 8,8 0,00076 

3MT 80 B2  1,1 1,5 2855 2,35 82,7 0,82 3,66 4,9 2,4 3,5 9,5 0,00088 

3MT 90S A2  1,5 2 2890 3,15 84,2 0,82 4,95 5,8 3,3 3,8 13,4 0,00136 

3MT 90L A2  2,2 3 2890 4,50 85,9 0,82 7,24 5,8 3,4 4,1 15,5 0,00165 

3MT 100 A2  3 4 2895 6,05 87,1 0,83 9,92 5,8 2,7 3,8 20,2 0,0030 

3MT 112 A2  4 5,5 2920 7,80 88,1 0,84 13,14 6,6 3,5 4,1 26 0,0050 

3MT 132S A2  5,5 7,5 2930 11,00 89,2 0,84 18,02 6,2 2,9 4,2 39 0,0108 

3MT 132S B2  7,5 10 2935 14,70 90,1 0,82 24,19 6,6 3,2 4,6 44 0,0141 

3MT 132M B2 * 11 15 2930 19,65 91,2 0,85 35,98 6,6 3,2 4,6 60 0,0194 

3MT 160M A2  11 15 2960 19,50 91,2 0,88 35,48 7,2 3,6 4,1 81,5 0,0387 

3MT 160M B2  15 20 2955 26,75 91,9 0,89 48,36 7,0 3,2 3,7 95,5 0,0484 

3MT 160L A2  18,5 25 2960 33,05 92,4 0,88 59,49 9,1 4,5 4,8 108 0,0546 
 

 4 POLI 4 POLES    15�������J�L�U�L�����Ö 1500 rpm 

IE
C TIPO 

TYPE 

POTENZA 
POWER 

VELOCITÀ 
SPEED 

In 
400V Rend �D Cos�T Cn Ia      

In 
Ca      
Cn 

Cm      
Cn 

PESO 
WEIGHT 

INERZIA 
INERTIA 

kW HP Giri/1 �Ö - rpm A %  Nm    kg kg m2 

IE
2 

2MT 63 A4  0,12 0,17 1320 0,45 59,1 0,71 0,85 2,9 2,5 2,9 3,5 0,00024 

2MT 63 B4  0,18 0,25 1345 0,60 66,3 0,60 1,32 2,7 2,2 1,9 4,7 0,00032 

2MT 71 A4  0,25 0,35 1375 0,80 68,5 0,66 1,71 3,8 2,3 2,2 5,5 0,00061 

2MT 71 B4  0,37 0,5 1395 1,05 72,8 0,70 2,51 3,7 2,2 2,1 6,2 0,00075 

2MT 80 A4  0,55 0,75 1430 1,50 77,4 0,67 3,64 3,7 2,0 2,5 9 0,00113 

IE
3 

3MT 80 B4  0,75 1 1430 2,00 82,5 0,71 5,00 4,7 3,2 3,6 11 0,00142 

3MT 90S A4  1,1 1,5 1430 2,55 84,1 0,75 7,33 4,7 2,9 3,4 14 0,00268 

3MT 90L A4  1,5 2 1430 3,35 85,3 0,77 9,98 3,7 3,6 3,6 16,9 0,00346 

3MT 100 A4  2,2 3 1440 4,80 86,7 0,77 14,55 5,4 2,9 3,9 22 0,0056 

3MT 100 B4  3 4 1445 6,40 87,7 0,78 19,90 5,6 2,9 4,0 24 0,0060 

3MT 112 A4  4 5,5 1450 8,50 88,6 0,78 26,47 5,9 3,3 4,0 33 0,0111 

3MT 132S A4  5,5 7,5 1460 11,70 89,6 0,78 35,90 5,2 2,7 3,2 46 0,0255 

3MT 132M A4  7,5 10 1460 15,35 90,4 0,78 49,08 6,2 3,3 4,1 60 0,0333 

3MT 160M A4  11 15 1470 21,95 91,4 0,79 71,40 5,8 3,0 3,4 86 0,0669 

3MT 160L A4  15 20 1470 29,15 92,1 0,81 97,25 6,2 3,2 3,4 107 0,0859 
 

0,12kW 0,75kW 

          serie series M2T-M3T  

ALTA EFFICIENZA HIGH EFFICIENCY 

MOTORI ASINCRONI TRIFASE ASYNCHRONOUS THREE-PHASE MOTORS 

VELOCITÀ SINGOLA single speed 

serie series M2T-M3T  

 

B 
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- P�5�2�7�(�=�,�2�1�(���Ø�,�3�����Ù - I�6�2�/�$�0�(�1�7�2���&�/�$�6�6�(���Ø�)�Ù  - TENSIONE 230/400V -50Hz o 400/690V-50Hz 
- P�5�2�7�(�&�7�,�2�1���Ø�,�3�����Ù - I�1�6�8�/�$�7�,�2�1���&�/�$�6�6���Ø�)�Ù  - VOLTAGE 230/400V-50Hz or 400/690V-50Hz 

* Taglia non unificata /  Non-standard  
In = corrente nominale; Ia = corrente avviamento; Cn = coppia nominale; Ca = coppia avviamento; Cm = coppia max; �D = rendimento 
In = nominal current; Ia = starting current; Cn = nominal torque; Ca = starting torque; Cm = max. torque; �D = efficieny 

 

 6 POLI 6 POLES    1���������J�L�U�L�����Ö 1000 rpm 

IE
C TIPO 

TYPE 

POTENZA 
POWER 

VELOCITÀ 
SPEED 

In 
400V Rend �D Cos�T Cn Ia      

In 
Ca      
Cn 

Cm      
Cn 

PESO 
WEIGHT 

INERZIA 
INERTIA 

kW HP Giri/1 1 - rpm A %  Nm    kg kg m2 

IE
2 

2MT 71 A6  0,18 0,25 895 0,60 61,9 0,71 1,89 2,5 1,9 1,6 5,5 0,00076 

2MT 71 B6  0,25 0,35 910 0,85 61,6 0,72 2,61 2,6 1,9 1,6 6,2 0,00098 

2MT 80 A6  0,37 0,5 925 1,05 71,7 0,75 3,98 3,0 2,1 2,2 10 0,00245 

2MT 80 B6  0,55 0,75 920 1,50 73,1 0,75 5,74 3,4 2,4 2,5 10,5 0,00245 

IE
3 

3MT 90S A6  0,75 1 940 1,90 78,9 0,74 7,61 3,9 1,9 2,9 13,7 0,00433 

3MT 90L A6  1,1 1,5 940 2,90 81,0 0,72 11,21 4,0 1,9 3,0 16,6 0,00560 

3MT 100 A6  1,5 2 945 3,55 82,5 0,77 15,14 3,0 2,1 3,2 23 0,0105 

3MT 112 A6  2,2 3 960 5,15 84,3 0,75 22,06 4,7 1,7 3,1 31 0,0162 

3MT 132S A6  3 4 960 6,95 85,6 0,75 29,99 4,8 1,7 3,0 44 0,0334 

3MT 132M A6  4 5,5 960 8,75 86,8 0,78 39,93 4,6 1,7 3,0 49 0,0378 

3MT 132M B6  5,5 7,5 970 11,75 88,0 0,77 54,61 4,8 1,7 3,0 57 0,0463 

3MT 160M A6  7,5 10 975 15,45 89,1 0,79 73,60 6,5 2,7 4,2 84 0,0956 

3MT 160L B6  11 15 970 24,60 90,3 0,73 108,43 5,8 2,7 4,1 102 0,1196 

 

 8 POLI 8 POLES    75�����J�L�U�L�����Ö 750 rpm 

IE
C TIPO 

TYPE 

POTENZA 
POWER 

VELOCITÀ 
SPEED 

In 
400V Rend �D Cos�T Cn Ia      

In 
Ca      
Cn 

Cm      
Cn 

PESO 
WEIGHT 

INERZIA 
INERTIA 

kW HP Giri/1 1 - rpm A %  Nm    kg kgm2 

IE
2 

2MT 71 A8  0,12 0,17 670 0,60 46,5 0,64 1,77 2,2 2,4 2,4 6,5 0,00098 

2MT 80 A8  0,18 0,25 665 0,75 54,3 0,67 2,69 2,6 2,2 2,5 10,3 0,00245 

2MT 80 B8  0,25 0,35 675 0,90 60,0 0,68 3,51 2,6 2,2 2,5 10,5 0,00245 

2MT 90S A8  0,37 0,5 695 1,15 67,5 0,68 5,08 2,3 1,9 2,0 13,5 0,00433 

2MT 90L A8  0,55 0,75 670 1,75 64,0 0,72 7,85 2,4 1,9 2,0 13,8 0,00434 

IE
3 

3MT 100 A8  0,75 1 705 2,00 75,2 0,71 10,17 2,7 1,7 1,9 23 0,0105 

3MT 100 B8  1,1 1,5 695 3,05 77,7 0,71 15,12 2,8 1,7 2,0 23 0,0105 

3MT 112 A8  1,5 2 715 4,05 79,7 0,69 20,13 2,9 1,6 1,9 31 0,0162 

3MT 132S A8  2,2 3 720 5,85 81,9 0,67 29,42 3,0 1,9 2,1 44 0,0376 

3MT 132M A8  3 4 725 7,65 83,5 0,70 39,57 3,1 2,1 2,2 57 0,0463 

3MT 160M A8  4 5,5 730 9,85 86,5 0,68 52,70 3,3 2,0 2,4 83 0,0956 

3MT 160M B8  5,5 7,5 725 13,10 86,2 0,71 72,83 3,5 1,7 2,4 84 0,0956 

3MT 160L A8  7,5 10 725 18,45 87,3 0,73 98,72 3,6 1,9 2,5 102 0,1196 

 

 

Schemi di collegamento  Connection diagrams  

 
 

Dimensioni di Accopiamento   Dimensions of Coupling 
 

 

 

GRAND. MEC 56 63 71 80 90 100 112 132 160 

Diam. D Ø 9 11 14 19 24 28 28 38 42 

Lungh. E 20 23 30 40 50 60 60 80 110 

B5 

N Ø 80 95 110 130 130 180 180 230 250 

M Ø 100 115 130 165 165 215 215 265 300 

P Ø 120 40 160 200 200 250 250 300 350 

B3 

N Ø 50 60 70 80 95 110 110 130 180 

M Ø 65 75 85 100 115 130 130 165 215 

P Ø 80 90 105 120 140 160 160 200 250 

 

 

B14 

B5 

W1 

U2 V2 

V1 U1 

W2 

L1 L2 L3 

collegamento a stella 
star connection �; 

W1 

U2 V2 

V1 U1 

W2 

L1 L2 L3 

collegamento a triangolo 
delta connection 

Collegamento 
R-L1 
S-L2 
T-L3 

Senso di marcia ORARIO 
 

Connection 
R-L1 
S-L2 
T-L3 

CLOCKWISE rotation 
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N
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MOTORI ASINCRONI TRIFASE ASYNCHRONOUS THREE-PHASE MOTORS 

VELOCITÀ SINGOLA single speed 

serie series M2T-3MT  

 

B 
2 



- P�5�2�7�(�=�,�2�1�(���Ø�,�3�����Ù - I�6�2�/�$�0�(�1�7�2���&�/�$�6�6�(���Ø�)�Ù  - TENSIONE 230/400V -50Hz o 400/690V-50Hz 
- P�5�2�7�(�&�7�,�2�1���Ø�,�3�����Ù - I�1�6�8�/�$�7�,�2�1���&�/�$�6�6���Ø�)�Ù  - VOLTAGE 230/400V-50Hz or 400/690V-50Hz 

* Taglia non unificata /  Non-standard  
In = corrente nominale; Ia = corrente avviamento; Cn = coppia nominale; Ca = coppia avviamento; Cm = coppia max; �D = rendimento 
In = nominal current; Ia = starting current; Cn = nominal torque; Ca = starting torque; Cm = max. torque; �D = efficiency 

 

 2 POLI 2 POLES    �����������J�L�U�L�����Ö 3000 rpm 

IE
C TIPO 

TYPE 

POTENZA 
POWER 

VELOCITÀ 
SPEED 

In 
400V Rend �D Cos�T Cn Ia      

In 
Ca      
Cn 

Cm      
Cn 

PESO 
WEIGHT 

INERZIA 
INERTIA 

kW HP Giri/1 �Ö - rpm A %  Nm    kg kg m2 

IE
1 

IE
3 

MT 56 A2  0,15 0,2 2800 0,5 61 0,75 0,51 3,5 2,9 2,9 3,2 0,00008 

MT 63 A2  0,18 0,25 2800 0,6 65 0,69 0,61 4,0 2,8 3,0 4,1 0,00018 

MT 63 B2  0,25 0,35 2800 0,8 66 0,74 0,85 4,2 2,9 3,1 4,6 0,00018 

MT 63 C2 * 0,37 0,5 2800 1,1 65 0,75 1,26 4,2 2,9 3,1 4,8 0,00021 

MT 71 A2  0,37 0,5 2800 1,1 68 0,71 1,26 4,3 2,9 3,2 5,4 0,0003 

MT 71 B2  0,55 0,75 2800 1,5 74 0,75 1,88 4,8 3,0 3,3 6,6 0,00041 

MT 71 C2 * 0,75 1 2820 2 74,2 0,74 2,55 4,8 3,0 3,3 6,9 0,00041 

MT 80 A2  0,75 1 2820 1,9 76 0,79 2,54 4,7 3,1 3,2 8,5 0,00076 

MT 80 B2  1,1 1,5 2830 2,7 79 0,78 3,71 5,1 3,0 2,9 9,5 0,00094 

MT 80 C2 * 1,5 2 2820 3,4 77 0,84 5,08 5,2 2,9 3,1 10,5 0,00111 

MT 90S A2  1,5 2 2830 3,5 78 0,84 5,06 4,9 3,0 3,3 11,3 0,00109 

MT 90L A2  2,2 3 2830 4,8 80 0,87 7,42 5,5 2,8 3,2 14,2 0,00151 

MT 90L B2 * 3 4 2830 6,3 81 0,89 10,12 5,6 3,0 3,3 16 0,00165 

MT 100 A2  3 4 2840 6,5 85 0,83 10,09 5,9 3,1 2,9 20 0,0028 

MT 100 B2 * 4 5,5 2840 9 83 0,81 13,45 6,1 3,3 3,5 21,5 0,0033 

MT 112 A2  4 5,5 2850 8,5 84 0,85 13,40 6,0 2,5 3,0 27 0,0046 

MT 112 B2 * 5,5 7,5 2860 12 82 0,85 18,37 6,3 2,8 2,9 30 0,0053 

MT 112 C2 * 7,5 10 2915 16 80 0,85 24,72 6,3 2,8 2,9 30,5 0,0059 

MT 132S A2  5,5 7,5 2880 12 84 0,83 18,24 6,0 2,2 2,5 35,4 0,0096 

MT 132S B2  7,5 10 2890 15,7 83 0,86 24,78 6,2 2,1 2,4 42 0,0123 

MT 132M A2 * 9,2 12,5 2900 19 85 0,91 30,30 6,3 2,2 2,5 49 0,0152 

MT 132M B2 * 11 15 2900 22,5 85 0,87 36,22 6,3 2,2 2,5 56 0,0179 

MT 160M A2  11 15 2870 23 87 0,87 36,60 6,8 2,7 2,9 79 0,0309 

MT 160M B2  15 20 2920 29 88 0,89 49,06 6,9 2,8 3,0 86 0,0406 

MT 160L A2  18,5 25 2945 36 87 0,90 59,99 6,8 2,6 2,9 97 0,0478 

MT 160L B2 * 22 30 2920 43 87 0,90 71,98 6,8 2,6 2,9 108 0,0546 
 

 4 POLI 4 POLES    15�������J�L�U�L�����Ö 1500 rpm 

IE
C TIPO 

TYPE 

POTENZA 
POWER 

VELOCITÀ 
SPEED 

In 
400V Rend �D Cos�T Cn Ia      

In 
Ca      
Cn 

Cm      
Cn 

PESO 
WEIGHT 

INERZIA 
INERTIA 

kW HP Giri/1 �Ö - rpm A %  Nm    kg kg m2 

IE
1 

IE
3 

MT 56 A4  0,09 0,12 1380 0,5 58 0,47 0,62 2,8 2,3 2,5 3 0,00013 

MT 63 A4  0,12 0,17 1380 0,6 57 0,71 0,83 2,9 2,5 2,9 3,5 0,00018 

MT 63 B4  0,18 0,25 1390 0,8 62 0,55 1,24 2,7 2,2 1,9 4 0,00024 

MT 63 C4 * 0,25 0,35 1390 0,9 63 0,67 1,72 2,9 2,4 2,1 4,7 0,00031 

MT 71 A4  0,25 0,35 1400 0,9 69 0,65 1,71 3,8 2,3 2,2 5,4 0,00047 

MT 71 B4  0,37 0,5 1390 1,3 70 0,68 2,54 3,7 2,2 2,1 6,2 0,00061 

MT 71 C4 * 0,55 0,75 1390 1,7 68 0,72 3,78 4,0 2,8 2,3 7,1 0,00075 

MT 80 A4  0,55 0,75 1400 1,9 69 0,69 3,75 3,7 2,0 2,5 7,5 0,00082 

MT 80 B4  0,75 1 1400 2,2 70 0,66 5,12 4,0 2,1 2,5 9 0,00113 

MT 80 C4 * 1,1 1,5 1390 3 71 0,71 6,87 4,0 2,2 2,5 10,5 0,00142 

MT 90S A4  1,1 1,5 1400 3 74 0,75 7,50 4,1 2,3 2,6 11,5 0,00204 

MT 90L A4  1,5 2 1400 4 76 0,75 10,23 4,2 2,3 2,6 13,8 0,00269 

MT 90L B4 * 1,85 2,5 1400 5 77 0,73 12,62 4,6 2,5 2,9 15,2 0,00307 

MT 90L C4 * 2,2 3 1415 6,1 77 0,86 14,85 4,5 2,4 2,8 16,5 0,00346 

MT 100 A4  2,2 3 1420 6 78 0,72 14,80 4,6 2,5 2,7 18,2 0,0043 

MT 100 B4  3 4 1410 7,5 79 0,77 20,32 4,5 2,5 2,5 21 0,0052 

MT 100 C4 * 4 5,5 1400 9,5 80 0,80 27,29 4,6 2,4 2,6 22 0,0058 

MT 112 A4  4 5,5 1420 9,5 82 0,78 26,90 5,5 2,6 2,7 30 0,0096 

MT 112 B4 * 5,5 7,5 1410 12,5 81 0,83 37,25 5,6 2,4 2,6 32 0,011 

MT 132S A4  5,5 7,5 1440 12 82 0,85 36,48 5,0 2,5 2,7 41 0,0205 

MT 132M A4  7,5 10 1450 16 83 0,86 49,40 5,2 2,6 2,8 50 0,027 

MT 132M B4 * 9,2 12,5 1450 20 83 0,84 60,59 5,5 2,8 2,9 51,5 0,0333 

MT 160M A4  11 15 1450 24 84 0,79 72,45 6,0 2,0 2,8 76 0,0575 

MT 160L A4  15 20 1460 33 85 0,81 98,12 6,1 2,0 2,7 96 0,075 

MT 160L B4 * 18,5 25 1450 40 85 0,80 121,9 6,1 2,0 2,7 107 0,0859 
 

MOTORI ASINCRONI TRIFASE ASYNCHRONOUS THREE-PHASE MOTORS 

VELOCITÀ SINGOLA single speed 

serie series MT 

 

B 
3 



- P�5�2�7�(�=�,�2�1�(���Ø�,�3�����Ù - I�6�2�/�$�0�(�1�7�2���&�/�$�6�6�(���Ø�)�Ù  - TENSIONE 230/400V -50Hz o 400/690V-50Hz 
- P�5�2�7�(�&�7�,�2�1���Ø�,�3�����Ù - I�1�6�8�/�$�7�,�2�1���&�/�$�6�6���Ø�)�Ù  - VOLTAGE 230/400V-50Hz or 400/690V-50Hz 

* Taglia non unificata /  Non-standard  
In = corrente nominale; Ia = corrente avviamento; Cn = coppia nominale; Ca = coppia avviamento; Cm = coppia max; �D = rendimento 
In = nominal current; Ia = starting current; Cn = nominal torque; Ca = starting torque; Cm = max. torque; �D = efficiency 

 

 6 POLI 6 POLES    1���������J�L�U�L�����Ö 1000 rpm 

IE
C TIPO 

TYPE 

POTENZA 
POWER 

VELOCITÀ 
SPEED 

In 
400V Rend �D Cos�T Cn Ia      

In 
Ca      
Cn 

Cm      
Cn 

PESO 
WEIGHT 

INERZIA 
INERTIA 

kW HP Giri/1 1 - rpm A %  Nm    kg kg m2 

IE
1 

IE
3 

MT 63 A6  0,09 0,12 870 0,5 45 0,61 0,99 2,0 1,8 1,8 4 0,00024 

MT 71 A6  0,18 0,25 900 0,7 57 0,69 1,91 2,5 1,9 1,6 5,3 0,00055 

MT 71 B6  0,25 0,35 900 1 59 0,72 2,65 2,6 1,9 1,6 6,2 0,00098 

MT 80 A6  0,37 0,5 900 1,4 65 0,62 3,93 3,0 2,1 2,2 8,5 0,00192 

MT 80 B6  0,55 0,75 900 1,8 67 0,70 5,84 3,4 2,4 2,5 10,5 0,00245 

MT 80 C6 * 0,75 1 900 2,3 65 0,76 7,96 3,4 2,4 2,5 11,1 0,00272 

MT 90S A6  0,75 1 900 2,3 68 0,73 7,96 2,9 2,1 2,1 11,2 0,00204 

MT 90L A6  1,1 1,5 920 3,6 68 0,68 11,42 3,0 2,0 2,1 14 0,00269 

MT 100 A6  1,5 2 940 4,8 70 0,68 15,24 4,1 2,1 2,3 20,5 0,0052 

MT 100 B6 * 1,85 2,5 920 5,4 71 0,70 19,21 4,1 2,1 2,3 22 0,0058 

MT 112 A6  2,2 3 920 5,7 77 0,76 22,84 4,4 1,9 2,5 29,5 0,0152 

MT 132S A6  3 4 960 7,3 81 0,77 29,84 4,6 1,7 2,7 43 0,0324 

MT 132M A6  4 5,5 930 9 80 0,85 41,08 4,7 1,6 2,6 47 0,0357 

MT 132M B6  5,5 7,5 940 13 80 0,80 55,88 4,6 1,6 2,4 54 0,042 

MT 160M A6  7,5 10 950 15,5 84 0,88 75,39 4,7 2,2 2,7 79 0,0839 

MT 160L A6  11 15 950 23 84 0,87 110,58 4,6 2,2 2,5 98 0,1125 
 

 8 POLI 8 POLES    75�����J�L�U�L�����Ö 750 rpm 

IE
C TIPO 

TYPE 

POTENZA 
POWER 

VELOCITÀ 
SPEED 

In 
400V Rend �D Cos�T Cn Ia      

In 
Ca      
Cn 

Cm      
Cn 

PESO 
WEIGHT 

INERZIA 
INERTIA 

kW HP Giri/1 1 - rpm A %  Nm    kg kg m2 

IE
1 

IE
3 

MT 71 A8  0,12 0,17 660 0,8 46 0,50 1,74 2,2 2,4 2,4 6,5 0,00075 

MT 80 A8  0,18 0,25 670 1,1 48 0,52 2,57 2,5 2,3 2,5 6,8 0,00192 

MT 80 B8  0,25 0,35 680 1,3 50 0,59 3,51 2,6 2,2 2,5 8,5 0,00192 

MT 90S A8  0,37 0,5 680 1,8 55 0,57 5,20 2,3 1,9 2,0 12,5 0,00242 

MT 90L A8  0,55 0,75 690 2,4 60 0,58 7,61 2,4 1,9 2,0 13,5 0,00269 

MT 100 A8  0,75 1 690 2,7 70 0,60 10,38 2,7 1,7 1,9 17,7 0,0043 

MT 100 B8  1,1 1,5 695 4 68 0,62 15,12 2,8 1,7 2,0 20 0,0052 

MT 100 C8  1,5 2 670 5,3 65 0,62 21,39 2,8 1,7 2,0 22 0,0058 

MT 112 A8  1,5 2 710 5 75 0,61 20,18 2,9 1,6 1,9 29 0,0152 

MT 132S A8  2,2 3 710 7 72 0,66 29,59 3,0 1,9 2,1 43 0,0324 

MT 132M A8  3 4 710 9 73 0,69 40,35 3,1 2,1 2,2 47 0,0357 

MT 132M B8  4 5,5 705 11 75,4 0,69 54,00 3,1 2,1 2,2 54 0,042 

MT 160M A8  4 5,5 710 10,5 78 0,74 53,80 3,3 2,0 2,4 74 0,066 

MT 160M B8  5,5 7,5 720 14 81 0,74 72,95 3,5 1,7 2,4 80 0,0839 

MT 160L A8  7,5 10 715 19 82 0,78 100,17 3,6 1,9 2,5 99 0,1125 
 

 

Schemi di collegamento  Connection diagrams  

 
 

Dimensioni di Accopiamento   Dimensions of Coupling 
 

 

 

GRAND. MEC 56 63 71 80 90 100 112 132 160 

Diam. D Ø 9 11 14 19 24 28 28 38 42 

Lungh. E 20 23 30 40 50 60 60 80 110 

B5 

N Ø 80 95 110 130 130 180 180 230 250 

M Ø 100 115 130 165 165 215 215 265 300 

P Ø 120 40 160 200 200 250 250 300 350 

B3 

N Ø 50 60 70 80 95 110 110 130 180 

M Ø 65 75 85 100 115 130 130 165 215 

P Ø 80 90 105 120 140 160 160 200 250 
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B5 

W1 

U2 V2 

V1 U1 

W2 

L1 L2 L3 

collegamento a stella 
star connection �; 

W1 

U2 V2 

V1 U1 

W2 

L1 L2 L3 

collegamento a triangolo 
delta connection 

Collegamento 
R-L1 
S-L2 
T-L3 

Senso di marcia ORARIO 
 

Connection 
R-L1 
S-L2 
T-L3 

CLOCKWISE rotation 
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MOTORI ASINCRONI TRIFASE ASYNCHRONOUS THREE-PHASE MOTORS 

VELOCITÀ SINGOLA single speed 

serie series MT 

 

B 
4 



- P�5�2�7�(�=�,�2�1�(���Ø�,�3�����Ù - I�6�2�/�$�0�(�1�7�2���&�/�$�6�6�(���Ø�)�Ù  - TENSIONE  400V-50Hz 
- P�5�2�7�(�&�7�,�2�1���Ø�,�3�����Ù - I�1�6�8�/�$�7�,�2�1���&�/�$�6�6���Ø�)�Ù  - VOLTAGE 400V-50Hz 

In = corrente nominale; Ia = corrente avviamento; Cn = coppia nominale; Ca = coppia avviamento; Cm = coppia max; �D = rendimento 
In = nominal current; Ia = starting current; Cn = nominal torque; Ca = starting torque; Cm = max. torque; �D = efficiency 
 

AVVOLGIMENTO UNICO COLLEGAMENTO DAHLANDER 
SINGLE WINDING DAHLANDER CONNECTION 
 

 2/4  POLI 2/4  POLES 3000/150 �����J�L�U�L�����Ö 3000/1500 rpm 

TIPO 
TYPE 

POTENZA - POWER VELOCITÀ - SPEED 
Giri/1 1 - rpm 

In 400V 
A 

Cn 
Nm 

PESO 
WEIGHT 

INERZIA 
INERTIA kW HP 

2 P. 4 P. 2 P. 4 P. 2 P. 4 P. 2 P. 4 P. 2 P. 4 P. kg kg m2 

TD 63 A2/4   0,25 0,15 0,35 0,2 2780 1390 0,6 0,6 0,86 1,03 4,8 0,00031 

TD 71 A2/4   0,55 0,37 0,75 0,5 2780 1400 1,7 1,5 1,89 2,52 7,2 0,00075 

TD 80 A2/4   0,8 0,6 1,1 0,8 2790 1410 2,4 1,8 2,74 4,06 9,6 0,00225 

TD 80 B2/4  1,1 0,75 1,5 1 2800 1400 3 2 3,75 5,12 11,1 0,00272 

TD 90L A2/4   1,5 1,1 2 1,5 2850 1430 3,8 3,2 5,03 7,35 13,5 0,00269 

TD 90L B2/4  1,6 1,25 2,2 1,7 2830 1420 4,5 3,5 5,40 8,41 15,5 0,00307 

TD 90L C2/4  2 1,6 2,7 2,2 2820 1410 4,8 3,9 6,77 10,84 16,5 0,00346 

TD 100 A2/4   2,4 1,85 3,25 2,5 2880 1430 6 5 8,12 12,35 20,4 0,0052 

TD 100 B2/4  3,3 2,6 4,5 3,5 2860 1420 8,5 6,4 11,02 17,49 22 0,0058 

TD 112 A2/4   3,7 3 5 4 2870 1420 8,8 7,5 12,31 20,18 29 0,0096 

TD 112 B2/4  4,5 3,3 6 4,5 2850 1410 9 7,5 15,08 22,35 30 0,0096 

TD 132S A2/4   5,5 4,5 7,5 6 2900 1440 12,4 9,4 18,11 29,84 41 0,0205 

TD 132M A2/4   7,5 5,9 10 8 2930 1460 16 13 24,45 38,59 50 0,0270 

TD 132M B2/4 * 9,2 7,5 12,5 10 2930 1450 19 16 29,99 49,42 60 0,0333 

TD 160M A2/4   11 9,6 15 13 2930 1450 23,5 20 35,85 63,23 75 0,0576 

TD 160L A2/4   15 12,5 20 17 2920 1440 30 26 49,06 82,90 95 0,0750 

 

 4/8  POLI 4/8  POLES 1500/75 �����J�L�U�L�����Ö 1500/750 rpm 

TIPO 
TYPE 

POTENZA - POWER VELOCITÀ - SPEED 
Giri/1 1 - rpm 

In 400V 
A 

Cn 
Nm 

PESO 
WEIGHT 

INERZIA 
INERTIA kW HP 

4 P. 8 P. 4 P. 8 P. 4 P. 8 P. 4 P. 8 P. 4 P. 8 P. kg kg m2 

TD 71 A4/8   0,25 0,13 0,35 0,18 1390 670 1 1 1,72 1,85 7 0,00075 

TD 80 A4/8   0,37 0,2 0,5 0,3 1410 700 1,3 1,4 2,51 2,73 8,5 0,00192 

TD 80 B4/8  0,55 0,37 0,75 0,5 1400 700 1,9 1,6 3,75 5,05 10 0,00245 

TD 90S A4/8   0,75 0,37 1 0,5 1390 690 2 1,9 5,15 5,12 12,5 0,00242 

TD 90L A4/8   0,9 0,45 1,2 0,6 1400 700 2,7 2,3 6,14 6,14 13,5 0,00270 

TD 90L B4/8  1,1 0,6 1,5 0,8 1400 700 3,2 2,8 7,50 8,19 15 0,00307 

TD 100 A4/8   1,6 0,9 2,2 1,2 1410 700 3,7 3,6 10,84 12,28 20 0,0090 

TD 100 B4/8 * 2 1 2,7 1,3 1400 705 4,5 3,6 13,65 13,55 23 0,0105 

TD 112 A4/8   2,6 1,35 3,5 1,8 1420 710 5,5 4,5 17,49 18,16 30 0,0152 

TD 132S A4/8   3,7 2,2 5 3 1440 720 9 8,5 24,54 29,18 43 0,0324 

TD 132M A4/8   4,8 3 6,5 4 1440 720 11 10,5 31,83 39,79 48 0,0357 

TD 132M B4/8 * 5,5 4 7,5 5,5 1430 720 10,5 8,7 36,75 53,08 54 0,042 

TD 160M A4/8   5,5 3,7 7,5 5 1450 720 14 11 36,22 49,08 74 0,0660 

TD 160M B4/8  7,5 4,45 10 6 1440 725 16 14 49,74 58,62 78 0,0839 

TD 160L A4/8   10,3 5,9 14 8 1450 720 21,5 18 67,84 78,26 96 0,1125 

 

Schemi di collegamento  Connection diagrams  
 
 
 
 
 

 

     

 
 

 

 

MOTORI ASINCRONI TRIFASE ASYNCHRONOUS THREE-PHASE MOTORS 

DOPPIA VELOCITÀ two speed 

serie series TD 

 

B 
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W1 

U2 

V2 V1 

U1 

W2 

collegamento per bassa velocità 
connection for low speed 

W1 

U2 V2 

V1 U1 

W2 
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L1 L2 L3 
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connection for high speed 
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- P�5�2�7�(�=�,�2�1�(���Ø�,�3�����Ù - I�6�2�/�$�0�(�1�7�2���&�/�$�6�6�(���Ø�)�Ù  - TENSIONE 230/400V -50Hz 
- P�5�2�7�(�&�7�,�2�1���Ø�,�3�����Ù - I�1�6�8�/�$�7�,�2�1���&�/�$�6�6���Ø�)�Ù  - VOLTAGE 230/400V-50Hz 

In = corrente nominale; Ia = corrente avviamento; Cn = coppia nominale; Ca = coppia avviamento; Cm = coppia max; �D = rendimento 
In = nominal current; Ia = starting current; Cn = nominal torque; Ca = starting torque; Cm = max. torque; �D = efficiency 
 

 

 

AVVOLGIMENTI SEPARATI 
SEPARATE WINDINGS 

 4/6  POLI 4/6  POLES 1500/100 �����J�L�U�L�����Ö 1500/1000 rpm 

TIPO 
TYPE 

POTENZA - POWER VELOCITÀ - SPEED 
Giri/1 1 - rpm 

In 400V 
A 

Cn 
Nm 

PESO 
WEIGHT 

INERZIA 
INERTIA kW HP 

4 P. 6 P. 4 P. 6 P. 4 P. 6 P. 4 P. 6 P. 4 P. 6 P. kg kg m2 

TDA 71 A4/6   0,15 0,07 0,2 0,1 1400 960 0,6 0,6 1,02 0,70 6 0,00098 

TDA 80 A4/6   0,37 0,25 0,5 0,35 1400 900 1,2 1 2,52 2,65 8,5 0,00192 

TDA 80 B4/6  0,55 0,37 0,75 0,5 1400 900 1,6 1,3 3,75 3,93 10,2 0,00245 

TDA 90S A4/6   0,75 0,37 1 0,5 1410 910 2,4 1,5 5,08 3,88 13,5 0,00242 

TDA 90L A4/6   0,9 0,5 1,2 0,7 1410 930 2,8 2,4 6,10 5,13 15 0,00307 

TDA 100 A4/6   1,5 0,95 2 1,3 1410 910 4,1 3,8 10,16 9,97 21 0,0052 

TDA 112 A4/6   1,85 1,3 2,5 1,8 1410 930 5 4 12,53 13,35 33 0,0152 

TDA 112 B4/6  2,2 1,5 3 2 1440 950 6 4,5 14,59 15,08 35 0,0152 

TDA 132M A4/6   3 2,2 4 3 1420 940 7,1 6 20,18 22,35 48 0,0357 

TDA 132M B4/6  4,5 3 6 4 1420 940 9,5 7 30,26 30,48 55 0,0420 

TDA 132M C4/6  5,3 3,1 7,2 4,2 1430 950 12 7,5 35,40 31,16 56 0,0420 

TDA 160M A4/6   6,6 4,4 9 6 1460 950 15 11 43,17 44,23 79 0,0839 

TDA 160L A4/6   9,6 6,25 13 8,5 1460 950 20 15 62,79 62,83 98 0,1125 

 

 4/6  POLI VENT. 4/6  POLES FANS 1500/100 �����J�L�U�L�����Ö 1500/1000 rpm 

TIPO 
TYPE 

POTENZA - POWER VELOCITÀ - SPEED 
Giri/1 1 - rpm 

In 400V 
A 

Cn 
Nm 

PESO 
WEIGHT 

INERZIA 
INERTIA kW HP 

4 P. 6 P. 4 P. 6 P. 4 P. 6 P. 4 P. 6 P. 4 P. 6 P. kg kg m2 

TDA 80 A4/6V   0,37 0,15 0,5 0,2 1400 900 1,2 1 2,52 1,59 8,5 0,00192 

TDA 80 B4/6V  0,55 0,18 0,75 0,25 1400 900 1,6 1 3,75 1,91 10,5 0,00245 

TDA 90S A4/6V   0,75 0,25 1 0,35 1400 900 2,3 1,2 5,12 2,65 11,5 0,00242 

TDA 90L A4/6V   1,1 0,37 1,5 0,5 1400 900 3 1,5 7,50 3,93 14 0,00269 

TDA 90L B4/6V  1,5 0,5 2 0,7 1400 920 4 2 10,23 5,19 15 0,00307 

TDA 100 A4/6V   1,85 0,55 2,5 0,75 1450 950 5,3 2,2 12,18 5,53 20 0,0052 

TDA 100 B4/6V  2,2 0,75 3 1 1425 925 6 2,5 14,74 7,74 20,2 0,0052 

TDA 112 A4/6V   3 0,9 4 1,2 1440 960 7 4 19,90 8,95 30 0,0152 

TDA 132M A4/6V   4,5 1,5 6 2 1420 940 9 4 30,26 15,24 48 0,0357 

TDA 132M B4/6V  5,5 1,85 7,5 2,5 1440 950 12 6 36,48 18,60 54 0,0420 

TDA 160M A4/6V   7,5 2,6 10 3,5 1450 960 16 7 49,40 25,86 77 0,0839 

TDA 160L A4/6V   11 3,7 15 5 1460 970 22 11 70,95 36,43 97 0,1125 

 

 

Schemi di collegamento  Connection diagrams  

 
 

Dimensioni di Accopiamento   Dimensions of Coupling 
 

 

 

GRAND. MEC 56 63 71 80 90 100 112 132 160 

Diam. D Ø 9 11 14 19 24 28 28 38 42 

Lungh. E 20 23 30 40 50 60 60 80 110 

B5 

N Ø 80 95 110 130 130 180 180 230 250 

M Ø 100 115 130 165 165 215 215 265 300 

P Ø 120 40 160 200 200 250 250 300 350 

B3 

N Ø 50 60 70 80 95 110 110 130 180 

M Ø 65 75 85 100 115 130 130 165 215 

P Ø 80 90 105 120 140 160 160 200 250 

 

 

MOTORI ASINCRONI TRIFASE ASYNCHRONOUS THREE-PHASE MOTORS 

DOPPIA VELOCITÀ two speed 

serie series TDA 
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W1 

U2 V2 

V1 U1 

W2 

L1 L2 L3 

W1 

U2 V2 

V1 U1 

W2 

L1 L2 L3 

collegamento a triangolo 
delta connection 

lato ingresso cavi/inlet cables side 
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U2 V2 

V1 U1 

W2 

L1 L2 L3 
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U2 V2 

V1 U1 

W2 

L1 L2 L3 

collegamento a stella 
star connection �; 
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lato ingresso cavi/inlet cables side 



DIMENSIONI CORPO MOTORE  ALBERO 
DIMENSIONS MOTOR CASING  SHAFT 

Grandezza 
MEC A B C F G H I K K1 L O Q R S U W X e  D 

D1 axl E 
E1 T TA 

MEC 56 90 71 35 110 141 56  6 8 188 75 80 25 90 107 64 6 M 
16 

 9 M4x10 20 3 10,2 

MEC 63 100 80 39 125 156 63 98 7 10 207 75 80 28 100 120 64 7 M 
16 

 11 M4x10 23 4 12,5 

MEC 71 112 90 47 142 172 71 101 7 12 244 75 80 35 112 135 78 8 M 
16 

 14 M5x15 30 5 16 

MEC 80 125 100 50 159 200 80 115 9 13 277 88 88 35 125 153 90 12 M 
20 

 19 M6x15 40 6 21,5 

MEC 90S 140 100 56 176 216 90 119 10 13 305 88 88 40 130 170 99 13 M 
20 

 24 M8x20 50 8 27 

MEC 90L 140 125 56 176 216 90 119 10 13 330 88 88 40 155 170 99 13 M 
20 

 24 M8x20 50 8 27 

MEC 100 160 140 62 192 241 100 138 12 17 367 88 88 47 170 192 105 14 M 
20 

 28 M8x25 60 8 31 

MEC 112 190 140 70 220 262 112 149 13 18 390 112 112 49 182 220 118 14 M 
25 

 28 M8x25 60 8 31 

MEC 132S 216 140 88 260 307 132 177 12 22 458 112 112 55 181 260 151 16 PG 
21 

 38 M12x30 80 10 41 

MEC 132M 216 178 88 260 307 132 177 12 22 495 112 112 55 219 260 151 16 PG 
21 

 38 M12x30 80 10 41 

MEC 160M 254 210 108 310 383 160 220 14 24 605 152 152 73 261 319 179 20 PG 
21 

 42 M16x35 110 12 45 

MEC 160L 254 254 108 310 383 160 220 14 24 650 152 152 73 305 319 179 20 PG 
21 

 42 M16x35 110 12 45 

 

DIMENSIONI MOTORI TRIFASE  DIMENSIONS OF THREE-PHASE MOTORS 

TIPO/ TYPE B3 e B3/B L 

B 
7 



DIMENSIONI CORPO MOTORE  ALBERO 
DIMENSIONS MOTOR CASING  SHAFT 

Grandezza 
MEC A B C F G H K K1 L M N O P Q R S U V W X Z b e  D 

D1 axl E 
E1 T TA 

MEC 56 90 71 35 110 85 56 6 8 188 100 80 75 120 80 25 90 107 3 64 6 8,5 7 M 
16 

 9 M4x10 20 3 10,2 

MEC 63* 100 80 39 125 93 63 7 10 207 115 95 75 140 80 28 100 120 3 64 7 9 9 M 
16 

 11 M4x10 23 4 12,5 

MEC 71 112 90 47 142 101 71 7 12 244 130 110 75 160 80 35 112 135 3,5 78 8 8 9,5 M 
16 

 14 M5x15 30 5 16 

MEC 80 125 100 50 159 120 80 9 13 277 165 130 88 200 88 35 125 153 3,5 90 12 8,5 11,5 M 
20 

 19 M6x15 40 6 21,5 

MEC 90S 140 100 56 176 126 90 10 13 305 165 130 88 200 88 40 130 170 3,5 99 13 10 11,5 M 
20 

 24 M8x20 50 8 27 

MEC 90L 140 125 56 176 126 90 10 13 330 165 130 88 200 88 40 155 170 3,5 99 13 10 11,5 M 
20 

 24 M8x20 50 8 27 

MEC 100 160 140 62 192 141 100 12 17 367 215 180 88 250 88 47 170 192 4 105 14 11 14 M 
20 

 28 M8x25 60 8 31 

MEC 112 190 140 70 220 150 112 13 18 390 215 180 112 250 112 49 182 220 4 118 14 12 14 M 
25 

 28 M8x25 60 8 31 

MEC 132S 216 140 88 260 175 132 12 22 458 265 230 112 300 112 55 181 260 4 151 16 15 14 PG 
21 

 38 M12x30 80 10 41 

MEC 132M 216 178 88 260 178 132 12 22 495 265 230 112 300 112 55 219 260 4 151 16 15 14 PG 
21 

 38 M12x30 80 10 41 

MEC 160M 254 210 108 310 223 160 14 24 605 300 250 152 350 152 73 261 319 5 179 20 14 18 PG 
21 

 42 M16x35 110 12 45 

MEC 160L 254 254 108 310 223 160 14 24 650 300 250 152 350 152 73 305 319 5 179 20 14 18 PG 
21 

 42 M16x35 110 12 45 

*  solo 4 fori Øb a 45° /  only 4 holes Øb at 45° 

TIPO/ TYPE B5 

TIPO/ TYPE B3/B 5 

B 
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DIMENSIONI MOTORI TRIFASE  DIMENSIONS OF THREE-PHASE MOTORS 



DIMENSIONI CORPO MOTORE  ALBERO 
DIMENSIONS MOTOR CASING  SHAFT 

Grandezza 
MEC A B C F G H K K1 L M N O P Q R S U V W X Z b e  D 

D1 axl E 
E1 T TA 

MEC 56 90 71 35 110 85 56 6 8 188 65 50 75 80 80 25 90 107 2,5 64 6 6 M5 M 
16 

 9 M4x10 20 3 10,2 

MEC 63 100 80 39 125 93 63 7 10 207 75 60 75 90 80 28 100 120 2,5 64 7 6 M5 M 
16 

 11 M4x10 23 4 12,5 

MEC 71 112 90 47 142 101 71 7 12 244 85 70 75 105 80 35 112 135 2,5 78 8 7 M6 M 
16 

 14 M5x15 30 5 16 

MEC 80 125 100 50 159 120 80 9 13 277 100 80 88 120 88 35 125 153 3 90 12 8 M6 M 
20 

 19 M6x15 40 6 21,5 

MEC 90S 140 100 56 176 126 90 10 13 305 115 95 88 140 88 40 130 170 3 99 13 9 M8 M 
20 

 24 M8x20 50 8 27 

MEC 90L 140 125 56 176 126 90 10 13 330 115 95 88 140 88 40 155 170 3 99 13 9 M8 M 
20 

 24 M8x20 50 8 27 

MEC 100 160 140 62 192 141 100 12 17 367 130 110 88 160 88 47 170 192 4 105 14 10 M8 M 
20 

 28 M8x25 60 8 31 

MEC 112 190 140 70 220 150 112 13 18 390 130 110 112 160 112 49 182 220 4 118 14 14 M8 M 
25 

 28 M8x25 60 8 31 

MEC 132S 216 140 88 260 175 132 12 22 458 165 130 112 200 112 55 181 260 4 151 16 15 M10 PG 
21 

 38 M12x30 80 10 41 

MEC 132M 216 178 88 260 178 132 12 22 495 165 130 112 200 112 55 219 260 4 151 16 15 M10 PG 
21 

 38 M12x30 80 10 41 

MEC 160M 254 210 108 310 223 160 14 24 605 215 180 152 250 152 73 261 319 5 179 20 18 M12 PG 
21 

 42 M16x35 110 12 45 

MEC 160L 254 254 108 310 223 160 14 24 650 215 180 152 250 152 73 305 319 5 179 20 18 M12 PG 
21 

 42 M16x35 110 12 45 

 

TIPO/ TYPE B14  

TIPO/ TYPE B3/B 14  

B 
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DIMENSIONI MOTORI TRIFASE  DIMENSIONS OF THREE-PHASE MOTORS 



 

 

   
 
Il nostro reparto macchine è in grado di realizzare tutte le lavorazioni 
necessarie per soddisfare le esigenze dei nostri clienti. Il nostro staff 
tecnico supporta i clienti nella scelta delle migliori soluzioni dal punto 
di vista elettrico e meccanico. 
 

  

    

    

    

Our machine department is able to carry out all the necessary processing to 
meet the needs of our clients. Our technical staff supports customers in 
choosing the best solutions from an electrical and mechanical point of view. 

  

 

    

    

 

ESECUZIONI SPECIALI CUSTOM EXECUTIONS 

C 
1 



- P�5�2�7�(�=�,�2�1�(���Ø�,�3�����Ù - I�6�2�/�$�0�(�1�7�2���&�/�$�6�6�(���Ø�)�Ù  - TENSIONE 230V-50Hz 
- P�5�2�7�(�&�7�,�2�1���Ø�,�3�����Ù - I�1�6�8�/�$�7�,�2�1���&�/�$�6�6���Ø�)�Ù  - VOLTAGE 230V-50Hz 

* Taglia non unificata /  Non-standard  
In = corrente nominale; Ia = corrente avviamento; Cn = coppia nominale; Ca = coppia avviamento; Cm = coppia max; �D = rendimento 
In = nominal current; Ia = starting current; Cn = nominal torque; Ca = starting torque; Cm = max. torque; �D = efficiency 

 
 

 

 

 2 POLI 2 POLES    �����������J�L�U�L�����Ö 3000 rpm 

T
IP

O
 

T
Y

P
E POTENZA 

POWER 
VELOCITÀ 

SPEED 
In 

230V Rend �D Cos�T Cn Ia      
In 

Ca      
Cn Cond PESO 

WEIGHT 
INERZIA 
INERTIA 

kW HP Giri/1 �Ö - rpm A %  Nm   �…F kg kg m2 

MM 56 A2  0,15 0,2 2800 1,6 52 0,88 0,51 3,1 0,45 5 3,2 0,00008 

MM 63 A2  0,18 0,25 2850 1,8 67 0,89 0,6 3 0,46 10 4,2 0,00018 

MM 63 B2  0,25 0,35 2850 2 68 0,89 0,84 2,9 0,5 12,5 4,5 0,00018 

MM 71 A2  0,37 0,5 2850 3 70 0,94 1,24 3,3 0,53 12,5 6,2 0,00036 

MM 71 B2  0,55 0,75 2800 4,5 71 0,94 1,88 3,3 0,47 16 6,8 0,00041 

MM 80 A2  0,75 1 2800 5,7 72 0,97 2,56 3,1 0,55 25 8,8 0,00076 

MM 80 B2  1,1 1,5 2800 7 72 0,96 3,75 3,2 0,46 31,5 9,6 0,00094 

MM 80 C2 * 1,5 2 2800 10 70 0,93 5,12 3,3 0,5 31,5 11 0,00111 

MM 90S A2  1,5 2 2800 11 69 0,94 5,12 3,1 0,55 40 14 0,00115 

MM 90L A2  1,85 2,5 2800 13 75 0,94 6,31 3 0,65 50 15 0,00165 

MM 90L B2  2,2 3 2800 14 75 0,94 7,5 3 0,65 60 15,5 0,00179 
 

 

 

 4 POLI 4 POLES    15�������J�L�U�L�����Ö 1500 rpm 

T
IP

O
 

T
Y

P
E POTENZA 

POWER 
VELOCITÀ 

SPEED 
In 

230V Rend �D Cos�T Cn Ia      
In 

Ca      
Cn Cond PESO 

WEIGHT 
INERZIA 
INERTIA 

kW HP Giri/1 �Ö - rpm A %  Nm   �…F kg kg m2 

MM 56 A4  0,09 0,12 1400 0,9 55 0,87 0,61 2,6 0,55 4 3 0,00013 

MM 63 A4  0,18 0,25 1350 1,9 54 0,82 1,27 2,5 0,48 8 4,8 0,00032 

MM 63 B4 * 0,25 0,35 1350 2,1 55 0,94 1,77 2,9 0,6 8 5,2 0,00034 

MM 71 A4  0,25 0,35 1400 2,2 54 0,93 1,71 2,5 0,6 10 5,4 0,00048 

MM 71 B4  0,37 0,5 1350 3,3 60 0,85 2,62 2,4 0,67 12,5 7,3 0,00075 

MM 80 A4  0,55 0,75 1400 4,2 62 0,91 3,75 2,4 0,65 16 8,7 0,00113 

MM 80 B4  0,75 1 1400 6 63 0,84 5,12 2,3 0,55 20 10,5 0,00142 

MM 90S A4  1,1 1,5 1400 7,8 71 0,94 7,5 2,8 0,54 31,5 13,5 0,00268 

MM 90L A4  1,5 2 1400 11 72 0,82 10,23 2,9 0,56 35 15,5 0,00320 

MM 90L B4  1,85 2,5 1350 12,5 72 0,92 13,09 2,7 0,59 45 16,2 0,00346 

MM 100 A4  2,2 3 1400 14 74 0,94 15,01 3 0,52 50 22 0,00516 

MM 100 B4 * 2,6 3,5 1370 16 74 0,96 18,13 3 0,52 55 22,5 0,0058 
 

 

 

 6 POLI 6 POLES    10�������J�L�U�L�����Ö 1000 rpm 

T
IP

O
 

T
Y

P
E POTENZA 

POWER 
VELOCITÀ 

SPEED 
In 

230V Rend �D Cos�T Cn Ia      
In 

Ca      
Cn Cond PESO 

WEIGHT 
INERZIA 
INERTIA 

kW HP Giri/1 �Ö - rpm A %  Nm   �…F kg kg m2 

MM 63 A6 * 0,12 0,17 900 0,9 49 0,94 1,27 2,5 0,78 8 5 0,00031 

MM 71 A6  0,18 0,25 870 2 50 0,78 1,98 2,6 0,79 12,5 7 0,00075 

MM 80 A6  0,25 0,35 920 2 64 0,85 2,6 2,5 0,8 12,5 9 0,00192 

MM 80 B6  0,37 0,5 900 3 65 0,82 3,93 2,6 0,7 12,5 9,5 0,00192 

MM 80 C6  0,55 0,75 900 4,5 65 0,82 5,84 2,7 0,73 20 10 0,00245 

MM 90S A6  0,75 1 900 5 69 0,95 7,96 2,9 0,75 31,5 12,5 0,00242 

MM 90L A6  1,1 1,5 900 7,5 68 0,98 11,67 2,8 0,72 45 16,5 0,00346 

MM 100 A6  1,5 2 950 10,5 70 0,89 15,08 2,7 0,73 45 20 0,00516 
 

 

MOTORI ASINCRONI MONOFASE ASYNCHRONOUS SINGLE-PHASE MOTORS serie series MM  

 

D 
1 



- P�5�2�7�(�=�,�2�1�(���Ø�,�3�����Ù - I�6�2�/�$�0�(�1�7�2���&�/�$�6�6�(���Ø�)�Ù  - TENSIONE 230V-50Hz 
- P�5�2�7�(�&�7�,�2�1���Ø�,�3�����Ù - I�1�6�8�/�$�7�,�2�1���&�/�$�6�6���Ø�)�Ù  - VOLTAGE 230V-50Hz 

* Taglia non unificata /  Non-standard  
In = corrente nominale; Ia = corrente avviamento; Cn = coppia nominale; Ca = coppia avviamento; Cm = coppia max; �D = rendimento 
In = nominal current; Ia = starting current; Cn = nominal torque; Ca = starting torque; Cm = max. torque; �D = efficiency 

 

 

FC = FORTE COPPIA 
FC = HIGH TORQUE 

 

 2 POLI 2 POLES    �����������J�L�U�L�����Ö 3000 rpm 

T
IP

O
 

T
Y

P
E POTENZA 

POWER 
VELOCITÀ 

SPEED 
In 

230V Rend �D Cos�T Cn Ia      
In 

Ca      
Cn Cond PESO 

WEIGHT 
INERZIA 
INERTIA 

kW HP Giri/1 �Ö - rpm A %  Nm   �…F kg kg m2 

FC 80 B2  1,1 1,5 2800 7 72 0,96 3,75 3,3 1,55 31,5+40 9,8 0,00094 

FC 80 C2  1,5 2 2800 10 70 0,93 5,12 3,4 1,6 31,5+50 11,2 0,00112 

FC 90S A2  1,5 2 2800 11 69 0,94 5,12 3,2 1,62 40+50 14,3 0,00150 

FC 90L A2  1,85 2,5 2800 13 75 0,94 6,3 3,1 1,58 50+60 15,5 0,00165 

FC 90L B2  2,2 3 2800 15 75 0,94 7,5 3,2 1,65 60+70 17 0,00179 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

�6�X���V�S�H�F�L�I�L�F�D���U�L�F�K�L�H�V�W�D���G�H�O�O�D���F�O�L�H�Q�W�H�O�D�����W�X�W�W�L���L���P�R�W�R�U�L���P�R�Q�R�I�D�V�H���G�H�O�O�D���V�H�U�L�H���Ø�0�0�Ù�����S�D�J�����&�������S�R�V�V�R�Q�R���H�V�V�H�U�H���G�R�W�D�W�L���G�L���&�2�1�'�(�1�6�$�7ORE CON 
DISGIUNTORE ELETTRONICO con conseguente aumento del rapporto Ca/Cn da circa 0,5 a 1,5. 

Upon specific customer request, all single-�S�K�D�V�H���P�R�W�R�U�V���R�I���W�K�H���Ø�0�0�Ù���V�H�U�L�H�V�����S�D�J�H���&�������F�D�Q���E�H���H�T�X�L�S�S�H�G���Z�L�W�K���D CAPACITOR WITH ELECTRONIC CIRCUIT 
BREAKER with a consequent increase in Ca/Cn ratio from about 0,5 to 1,5. 

 

 

 

 

  

Dimensioni di Accopiamento   Dimensions of Coupling 
 

 

 

GRAND. MEC 56 63 71 80 90 100 

Diam. D Ø 9 11 14 19 24 28 

Lungh. E 20 23 30 40 50 60 

B5 

N Ø 80 95 110 130 130 180 

M Ø 100 115 130 165 165 215 

P Ø 120 40 160 200 200 250 

B3 

N Ø 50 60 70 80 95 110 

M Ø 65 75 85 100 115 130 

P Ø 80 90 105 120 140 160 

MOTORI ASINCRONI MONOFASE ASYNCHRONOUS SINGLE-PHASE MOTORS 
MOTORS 

serie series FC 

 

D 
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B14 

B5 

D
 

N
 

M
 

P 

E 

D
 

N
 

M
 

P 

E 



DIMENSIONI CORPO MOTORE  ALBERO 
DIMENSIONS MOTOR CASING  SHAFT 

Grandezza 
MEC A B C F G H K K1 L O Q R S U W X e  D 

D1 axl E 
E1 T TA 

MEC 56 90 71 35 110 163 56 6 8 188 87 116 17 90 107 64 6 10  9 M4x10 20 3 10,2 

MEC 63 100 80 39 125 178 63 7 10 207 87 116 19 100 120 64 7 10  11 M4x10 23 4 12,5 

MEC 71 112 90 47 142 194 71 7 12 244 87 116 30 112 135 78 8 10  14 M5x15 30 5 16 

MEC 80 125 100 50 159 226 80 9 13 277 100 141 28 125 153 90 12 13  19 M6x15 40 6 21,5 

MEC 90S 140 100 56 176 240 90 10 13 305 100 141 31 130 170 99 13 13  24 M8x20 50 8 27 

MEC 90L 140 125 56 176 240 90 10 13 330 100 141 31 155 170 99 13 13  24 M8x20 50 8 27 

MEC 100 160 140 62 192 265 100 12 17 367 100 141 38 170 192 105 14 13  28 M8x25 60 8 31 

 

CON SCATOLA PORTA CONDENSATORE  

WITH CAPACITOR CARRIER BOX 

DIMENSIONI MOTORI MONOFASE  DIMENSIONS OF SINGLE-PHASE MOTORS 

TIPO/ TYPE B3 

D 
3 



DIMENSIONI CORPO MOTORE  ALBERO 
DIMENSIONS MOTOR CASING  SHAFT 

Grandezza 
MEC A B C F G H K K1 L M N O P Q R S U V W X Z b e  D 

D1 axl E 
E1 T TA 

MEC 56 90 71 35 110 107 56 6 8 188 100 80 87 120 116 17 90 107 3 64 6 8,5 7 10  9 M4x10 20 3 10,2 

MEC 63* 100 80 39 125 115 63 7 10 207 115 95 87 140 116 19 100 120 3 64 7 9 9 10  11 M4x10 23 4 12,5 

MEC 71 112 90 47 142 123 71 7 12 244 130 110 87 160 116 30 112 135 3,5 78 8 8 9,5 10  14 M5x15 30 5 16 

MEC 80 125 100 50 159 146 80 9 13 277 165 130 100 200 141 28 125 153 3,5 90 12 8,5 11,5 13  19 M6x15 40 6 21,5 

MEC 90S 140 100 56 176 150 90 10 13 305 165 130 100 200 141 31 130 170 3,5 99 13 10 11,5 13  24 M8x20 50 8 27 

MEC 90L 140 125 56 176 150 90 10 13 330 165 130 100 200 141 31 155 170 3,5 99 13 10 11,5 13  24 M8x20 50 8 27 

MEC 100 160 140 62 192 165 100 12 17 367 215 180 100 250 141 38 170 192 4 105 14 11 14 13  28 M8x25 60 8 31 

* solo 4 fori Øb a 45° /only 4 holes Øb at 45°  

TIPO/ TYPE B3/B5  

TIPO/ TYPE B5 

D 
4 

DIMENSIONI MOTORI MONOFASE  DIMENSIONS OF SINGLE-PHASE MOTORS 



DIMENSIONI CORPO MOTORE  ALBERO 
DIMENSIONS MOTOR CASING  SHAFT 

Grandezza 
MEC A B C F G H K K1 L M N O P Q R S U V W X Z b e  D 

D1 axl E 
E1 T TA 

MEC 56 90 71 35 110 107 56 6 8 188 65 50 87 80 116 17 90 107 2,5 64 6 6 M5 10  9 M4x10 20 3 10,2 

MEC 63 100 80 39 125 115 63 7 10 207 75 60 87 90 116 19 100 120 2,5 64 7 6 M5 10  11 M4x10 23 4 12,5 

MEC 71 112 90 47 142 123 71 7 12 244 85 70 87 105 116 30 112 135 2,5 78 8 7 M6 10  14 M5x15 30 5 16 

MEC 80 125 100 50 159 146 80 9 13 277 100 80 100 120 141 28 125 153 3 90 12 8 M6 13  19 M6x15 40 6 21,5 

MEC 90S 140 100 56 176 150 90 10 13 305 115 95 100 140 141 31 130 170 3 99 13 9 M8 13  24 M8x20 50 8 27 

MEC 90L 140 125 56 176 150 90 10 13 330 115 95 100 140 141 31 155 170 3 99 13 9 M8 13  24 M8x20 50 8 27 

MEC 100 160 140 62 192 165 100 12 17 367 130 110 100 160 141 38 170 192 4 105 14 10 M8 13  28 M8x25 60 8 31 

 

TIPO/ TYPE B3/B14  

DIMENSIONI MOTORI MONOFASE  DIMENSIONS OF SINGLE-PHASE MOTORS 

TIPO/ TYPE B14  

D 
5 



DIMENSIONI CORPO MOTORE  ALBERO 
DIMENSIONS MOTOR CASING  SHAFT 

Grandezza 
MEC A B C F G H K K1 L O Q R S U W X e  D 

D1 axl E 
E1 T TA 

MEC 56 90 71 35 110 179 56 6 8 188 117 131 4 90 107 64 6 10  9 M4x10 20 3 10,2 

MEC 63 100 80 39 125 194 63 7 10 207 117 131 6 100 120 64 7 10  11 M4x10 23 4 12,5 

MEC 71 112 90 47 142 210 71 7 12 244 117 131 17 112 135 78 8 10  14 M5x15 30 5 16 

MEC 80 125 100 50 159 237 80 9 13 277 127 176 13 125 153 90 12 13  19 M6x15 40 6 21,5 

MEC 90S 140 100 56 176 251 90 10 13 305 127 176 16 130 170 99 13 13  24 M8x20 50 8 27 

MEC 90L 140 125 56 176 251 90 10 13 330 127 176 16 155 170 99 13 13  24 M8x20 50 8 27 

MEC 100 160 140 62 192 276 100 12 17 367 127 176 23 170 192 105 14 13  28 M8x25 60 8 31 

 

CON SCATOLA PORTA CONDENSATORE E INTERRUTTORE ROTATIVO 

WITH CAPACITOR CARRIER BOX AND REVOLVING SWITCH 

TIPO/ TYPE B3 

D 
6 

DIMENSIONI MOTORI MONOFASE  DIMENSIONS OF SINGLE-PHASE MOTORS 



DIMENSIONI CORPO MOTORE  ALBERO 
DIMENSIONS MOTOR CASING  SHAFT 

Grandezza 
MEC A B C F G H K K1 L M N O P Q R S U V W X Z b e  D 

D1 axl E 
E1 T TA 

MEC 56 90 71 35 110 123 56 6 8 188 100 80 115 120 131 4 90 107 3 64 6 8,5 7 10  9 M4x10 20 3 10,2 

MEC 63* 100 80 39 125 131 63 7 10 207 115 95 115 140 131 6 100 120 3 64 7 9 9 10  11 M4x10 23 4 12,5 

MEC 71 112 90 47 142 139 71 7 12 244 130 110 115 160 131 17 112 135 3,5 78 8 8 9,5 10  14 M5x15 30 5 16 

MEC 80 125 100 50 159 157 80 9 13 277 165 130 125 200 176 13 125 153 3,5 90 12 8,5 11,5 13  19 M6x15 40 6 21,5 

MEC 90S 140 100 56 176 161 90 10 13 305 165 130 125 200 176 16 130 170 3,5 99 13 10 11,5 13  24 M8x20 50 8 27 

MEC 90L 140 125 56 176 161 90 10 13 330 165 130 125 200 176 16 155 170 3,5 99 13 10 11,5 13  24 M8x20 50 8 27 

MEC 100 160 140 62 192 176 100 12 17 367 215 180 125 250 176 23 170 192 4 105 14 11 14 13  28 M8x25 60 8 31 

* solo 4 fori Øb a 45° / only 4 holes Øb at 45°  

TIPO/ TYPE B3/B 5 

DIMENSIONI MOTORI MONOFASE  DIMENSIONS OF SINGLE-PHASE MOTORS 

TIPO/ TYPE B5 

D 
7 



DIMENSIONI CORPO MOTORE  ALBERO 
DIMENSIONS MOTOR CASING  SHAFT 

Grandezza 
MEC A B C F G H K K1 L M N O P Q R S U V W X Z b e  D 

D1 axl E 
E1 T TA 

MEC 56 90 71 35 110 123 56 6 8 188 65 50 115 80 131 4 90 107 2,5 64 6 6 M5 10  9 M4x10 20 3 10,2 

MEC 63 100 80 39 125 131 63 7 10 207 75 60 115 90 131 6 100 120 2,5 64 7 6 M5 10  11 M4x10 23 4 12,5 

MEC 71 112 90 47 142 139 71 7 12 244 85 70 115 105 131 17 112 135 2,5 78 8 7 M6 10  14 M5x15 30 5 16 

MEC 80 125 100 50 159 157 80 9 13 277 100 80 125 120 176 13 125 153 3 90 12 8 M6 13  19 M6x15 40 6 21,5 

MEC 90S 140 100 56 176 161 90 10 13 305 115 95 125 140 176 16 130 170 3 99 13 9 M8 13  24 M8x20 50 8 27 

MEC 90L 140 125 56 176 161 90 10 13 330 115 95 125 140 176 16 155 170 3 99 13 9 M8 13  24 M8x20 50 8 27 

MEC 100 160 140 62 192 176 100 12 17 367 130 110 125 160 176 23 170 192 4 105 14 10 M8 13  28 M8x25 60 8 31 

 

TIPO/ TYPE B3/B 14  

TIPO/ TYPE B14  

D 
8 

DIMENSIONI MOTORI MONOFASE  DIMENSIONS OF SINGLE-PHASE MOTORS 



���������������V�L�Q�J�O�H���S�K�D�V�H���P�R�W�R�U���F�R�Q�Q�H�F�W�L�R�Q���G�L�D�J�U�D�P�V 

�V�F�K�H�P�L���G�L���F�R�O�O�H�J�D�P�H�Q�W�R���P�R�W�R�U�L���P�R�Q�R�I�D�V�H 

D 
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SERIE MM NORMALE  SERIES MM NORMAL 

SCHEMA DI PRINCIPIO 
SCHEMATIC DIAGRAM 

COLLEGAMENTO MORSETTIERA TERMINAL BOARD CONNECTION 

ROTAZIONE ORARIA 
CLOCKWISE ROTATION  

ROTAZIONE ANTIORARIA 
ANTI-CLOCKWISE ROTATION  

 
 

 

   

SERIE MM CON SPUNTO MANUALE  SERIES MM WITH MANUAL PICKUP 

SCHEMA DI PRINCIPIO 
SCHEMATIC DIAGRAM 

COLLEGAMENTO A INTERRUTTORE 
SWITCH CONNECTION 

COLLEGAMENTO A INVERTITORE 
REVERSING SWITCH CONNECTION 

Condizione di avviamento 
Starting condition 

 

 
Per invertire il senso di rotazione scambiare tra loro i 

capi a e b 

To invert rotation, interchange ends a and b 

 
 

 
 

Condizione di marcia 
Running condition 

 

   

SERIE FC CON SPUNTO AUTOMATICO  SERIES FC WITH AUTOMATIC PICKUP 

SCHEMA DI PRINCIPIO 
SCHEMATIC DIAGRAM 

COLLEGAMENTO MORSETTIERA TERMINAL BOARD CONNECTION 

ROTAZIONE ORARIA 
CLOCKWISE ROTATION  

ROTAZIONE ANTIORARIA 
ANTI-CLOCKWISE ROTATION  

 
 

 

 



 

 

= di serie sede cuscinetto 
con inserto in acciaio 

 

= solo su richiesta sede cuscinetto 
con inserto in acciaio 

= standard bearing 
housing with insert in steel 

= only on request bearing housing 
with insert in steel 
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TABELLA RIASSUNTIVA DELLE COMPATIBILITÀ E CARATTERISTICHE 

COMPATIBILITY AND CHARACTERISTIC SUMMERING CHART 



L'azione frenante è generata dalla spinta delle molle. La coppia di frenatura, ottenuta per attrito, è così disponibile a freno non alimentato, quindi 
anche in caso di mancanza della rete: ecco perché detto ad azione negativa. Il freno viene sbloccato dall'azione elettromagnetica delle bobine 
alimentate in corrente alternata. A seconda della richiesta possiamo predisporre l'alimentazione del freno contestualmente al motore o 
separatamente. Le bobine standard hanno una tensione di alimentazione che a seconda del loro collegamento, triangolo o stella possono essere 
alimentate rispettivamente a 230 o 400V AC trifase. A richiesta sono disponibili altre tensioni. 

The braking action is generated by the push of the springs. The braking torque, obtained by friction, is thus available without -power, so even in case of failure 
�I�U�R�P���W�K�H���H�O�H�F�W�U�L�F�L�W�\���J�U�L�G�����W�K�L�V���L�V���Z�K�\���L�W�Ö�V���F�D�O�O�H�G���Q�H�J�D�W�L�Y�H���D�F�W�L�R�Q�� The brake is unlocked by the electromagnetic action of the coil powered by AC current. Depending 
on the requirements, we can arrange the brake supply. The standard coils have a power supply voltage that can be supplied 230V or 400V AC three-phase 
depending on their connection, delta or star. Other voltages are available upon request. 
 

�&�$�5�$�7�7�(�5�,�6�7�,�&�+�(���)�5�(�1�2���Ø�$�&�Ù 
�Ø�$�&�Ù���%�5�$�.�(���)�(�$�7�8�5�(�6 

Grandezza 
MEC 

Coppia 
Torque 
[Nm] 

Giri 
Speed 

[rpm] max 

Potenza 
Power 
[W]  

Rumorosità 
Noise 
[dB] 

Traferro 
Air gap 

[mm] nom±0,05/max 

MEC 63 4,5 3600 17 68 0,2/0,5 

MEC 71 5÷10 3600 22 69 0,2/0,6 

MEC 80 5÷10 3600 22 69 0,2/0,6 

MEC 90 10÷20 3600 27 69 0,2/0,7 

MEC 100 20÷40 3600 39 70 0,2/0,7 

MEC 112 30÷60 3600 61 70 0,2/0,7 

MEC 132 45÷90 3600 69 70 0,2/0,7 

MEC 160 100÷200 1800 134 70 0,2/0,7 

 

 
 
 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

DIMENSIONI CORPO MOTORE  ALBERO 
DIMENSIONS MOTOR CASING  SHAFT 

Grandezza 
MEC A B C F G H I K K1 L O Q R S U X Y e  D axl E T TA 

MEC 63 100 80 39 123 181 63 98 7 10 257 104 149 13 100 120 7 103 M16  11 M4x10 23 4 12,5 

MEC 71 112 90 47 138 197 71 101 7 12 313 104 149 24 112 135 8 135 M16  14 M5x15 30 5 16 

MEC 80 125 100 50 156 218 80 115 9 13 340 115 160 24 125 153 12 138 M20  19 M6x15 40 6 21,5 

MEC 90S 140 100 56 176 232 90 119 10 13 383 115 160 27 130 170 13 156 M20  24 M8x20 50 8 27 

MEC 90L 140 125 56 176 232 90 119 10 13 407 115 160 27 155 170 13 156 M20  24 M8x20 50 8 27 

MEC 100 160 140 62 194 257 100 138 12 17 453 115 160 33 170 192 14 175 M20  28 M8x25 60 8 31 

MEC 112 190 140 70 220 284 112 149 13 18 480 137 201 37 182 220 14 180 M25  28 M8x25 60 8 31 

MEC 132S 216 140 88 258 332 132 177 12 22 545 137 201 44 181 260 16 200 M25  38 M12x30 80 10 41 

MEC 132M 216 178 88 258 332 132 177 12 22 582 137 201 44 219 260 16 200 M25  38 M12x30 80 10 41 

MEC 160M 254 210 108 310 402 160 220 14 24 717 176 176 54 261 319 20 250 PG21  42 M16x35 110 12 45 

MEC 160L 254 254 108 310 402 160 220 14 24 761 176 176 54 305 319 20 250 PG21  42 M16x35 110 12 45 

TIPO/ TYPE B3 e B3/B L 

F 
1 

MOTORI �$�8�7�2�)�5�(�1�$�1�7�,���W�L�S�R���Ø�$�&�Ù  SELF-�%�5�$�.�,�1�*���0�2�7�2�5�6���W�\�S�H���Ø�$�&�Ù 



DIMENSIONI CORPO MOTORE  ALBERO 
DIMENSIONS MOTOR CASING  SHAFT 

Grandezza 
MEC A B C F G H K K1 L M N O P Q R S U V X Y Z b e  D axl E T TA 

MEC 63* 100 80 39 123 118 63 7 10 257 115 95 104 140 149 13 100 120 3 7 103 9 9 M 
16 

 11 M4x10 23 4 12,5 

MEC 71 112 90 47 138 126 71 7 12 313 130 110 104 160 149 24 112 135 3,5 8 135 8 9,5 M 
16 

 14 M5x15 30 5 16 

MEC 80 125 100 50 156 138 80 9 13 340 165 130 115 200 160 24 125 153 3,5 12 138 8,5 11,5 M 
20 

 19 M6x15 40 6 21,5 

MEC 90S 140 100 56 176 142 90 10 13 383 165 130 115 200 160 27 130 170 3,5 13 156 10 11,5 M 
20 

 24 M8x20 50 8 27 

MEC 90L 140 125 56 176 142 90 10 13 407 165 130 115 200 160 27 155 170 3,5 13 156 10 11,5 M 
20 

 24 M8x20 50 8 27 

MEC 100 160 140 62 194 157 100 12 17 453 215 180 115 250 160 33 170 192 4 14 175 11 14 M 
20 

 28 M8x25 60 8 31 

MEC 112 190 140 70 220 172 112 13 18 480 215 180 137 250 201 37 182 220 4 14 180 12 14 M 
25 

 28 M8x25 60 8 31 

MEC 132S 216 140 88 258 200 132 12 22 545 265 230 137 300 201 44 181 260 4 16 200 15 14 M 
25 

 38 M12x30 80 10 41 

MEC 132M 216 178 88 258 200 132 12 22 582 265 230 137 300 201 44 219 260 4 16 200 15 14 M 
25 

 38 M12x30 80 10 41 

MEC 160M 254 210 108 310 242 160 14 24 717 300 250 176 350 176 54 261 319 5 20 250 14 18 PG 
21 

 42 M16x35 110 12 45 

MEC 160L 254 254 108 310 242 160 14 24 761 300 250 176 350 176 54 305 319 5 20 250 14 18 PG 
21 

 42 M16x35 110 12 45 

* solo 4 fori Øb a 45° rispetto i tiranti/ only 4 holes Øb at 45° to the tie-rods 

TIPO/ TYPE B5 

TIPO/ TYPE B3/B 5 

F 
2 

MOTORI AUTOFRENANTI �W�L�S�R���Ø�$�&�Ù  SELF-BRAKING MOTORS �W�\�S�H���Ø�$�&�Ù 



DIMENSIONI CORPO MOTORE  ALBERO 
DIMENSIONS MOTOR CASING  SHAFT 

Grandezza 
MEC A B C F G H K K1 L M N O P Q R S U V X Y Z b e  D axl E T TA 

MEC 63 100 80 39 123 118 63 7 10 257 75 60 104 90 149 13 100 120 2,5 7 103 6 M5 M 
16 

 11 M4x10 23 4 12,5 

MEC 71 112 90 47 138 126 71 7 12 313 85 70 104 105 149 24 112 135 2,5 8 135 7 M6 M 
16 

 14 M5x15 30 5 16 

MEC 80 125 100 50 156 138 80 9 13 340 100 80 115 120 160 24 125 153 3 12 138 8 M6 M 
20 

 19 M6x15 40 6 21,5 

MEC 90S 140 100 56 176 142 90 10 13 383 115 95 115 140 160 27 130 170 3 13 156 9 M8 M 
20 

 24 M8x20 50 8 27 

MEC 90L 140 125 56 176 142 90 10 13 407 115 95 115 140 160 27 155 170 3 13 156 9 M8 M 
20 

 24 M8x20 50 8 27 

MEC 100 160 140 62 194 157 100 12 17 453 130 110 115 160 160 33 170 192 4 14 175 10 M8 M 
20 

 28 M8x25 60 8 31 

MEC 112 190 140 70 220 172 112 13 18 480 130 110 137 160 201 37 182 220 4 14 180 14 M8 M 
25 

 28 M8x25 60 8 31 

MEC 132S 216 140 88 258 200 132 12 22 545 165 130 137 200 201 44 181 260 4 16 200 15 M10 M 
25 

 38 M12x30 80 10 41 

MEC 132M 216 178 88 258 200 132 12 22 582 165 130 137 200 201 44 219 260 4 16 200 15 M10 M 
25 

 38 M12x30 80 10 41 

MEC 160M 254 210 108 310 242 160 14 24 717 215 180 176 250 176 54 261 319 5 20 250 18 M12 PG 
21 

 42 M16x35 110 12 45 

MEC 160L 254 254 108 310 242 160 14 24 761 215 180 176 250 176 54 305 319 5 20 250 18 M12 PG 
21 

 42 M16x35 110 12 45 

 

TIPO/ TYPE B14  

TIPO/ TYPE B3/B 14  

MOTORI �$�8�7�2�)�5�(�1�$�1�7�,���W�L�S�R���Ø�$�&�Ù  SELF-BRAKING MOTORS �W�\�S�H���Ø�$�&�Ù 

F 
3 



L'azione frenante è generata dalla spinta delle molle. La coppia di frenatura, ottenuta per attrito, è così disponibile a freno non alimentato, quindi 
anche in caso di mancanza della rete, ecco perché detto ad azione negativa. Il freno viene sbloccato dall'azione elettromagnetica della bobina a 
corrente continua, viene alimentato mediante un raddrizzatore presente nella scatola morsetti del motore. A seconda delle richieste possiamo 
predisporre l'alimentazione del freno contestualmente al motore o separatamente. Le tensioni di alimentazione standard della bobina sono 2: 
105V DC e 180V DC; il raddrizzatore può essere a 230V AC o 400V AC monofase. A richiesta sono disponibili altre tensioni es. 24V DC. La 
coppia frenante è regolabile dal 50% al 100% della coppia massima. 

The braking action is generated by the thrust of the springs. The braking torque, obtained by friction, is thus available when the brake is not powered, so even in 
the event of a mains failure, this is why it is called negative action. The brake is released by the electromagnetic action of the direct current coil, it is supplied by 
means of a rectifier in the motor terminal box. Depending on the requirements, we can arrange for the brake power supply to be supplied at the same time as 
the motor or separated. The standard supply voltages of the coil are 2: 105V DC and 180V DC; the rectifier can be at 230V AC or 400V AC single-phase. 
Other voltages e.g. 24V DC are available on request. The braking torque is adjustable from 50% to 100% of maximum torque. 
 

�&�$�5�$�7�7�(�5�,�6�7�,�&�+�(���)�5�(�1�2���ØEC-FM�Ù 
�ØEC-FM�Ù���%�5�$�.�(���)�(�$�7�8�5�(�6 

Grandezza 
MEC 

Coppia 
Torque 
[Nm] 

Giri 
Speed 

[rpm] max 

Potenza 
Power 
[W]  

Rumorosità 
Noise 
[dB] 

Traferro 
Air gap 

[mm] nom±0,1/max 

MEC 63 2,3÷4,5 6000 23 68 0,3 

MEC 71 5÷10 6000 28 68 0,3 

MEC 80 7,5÷15 6000 28 69 0,3 

MEC 90 10÷20 6000 31 69 0,3 

MEC 100 20÷40 6000 43 66 0,3 

MEC 112 37,5÷75 6000 56 66 0,3 

MEC 132 50÷100 6000 77 66 0,3 

MEC 160 100÷200 3000 103 66 0,4 

 

 

DIMENSIONI CORPO MOTORE  ALBERO 
DIMENSIONS MOTOR CASING  SHAFT 

Grandezza 
MEC A B C F G H I K K1 L O Q R S U X Y e  D axl E T TA 

MEC 63 100 80 39 123 181 63 98 7 10 257 104 149 13 100 120 7 103 M16  11 M4x10 23 4 12,5 

MEC 71 112 90 47 138 197 71 101 7 12 288 104 149 24 112 135 8 110 M16  14 M5x15 30 5 16 

MEC 80 125 100 50 156 218 80 115 9 13 340 115 160 24 125 153 12 138 M20  19 M6x15 40 6 21,5 

MEC 90S 140 100 56 176 232 90 119 10 13 367 115 160 27 130 170 13 140 M20  24 M8x20 50 8 27 

MEC 90L 140 125 56 176 232 90 119 10 13 391 115 160 27 155 170 13 140 M20  24 M8x20 50 8 27 

MEC 100 160 140 62 194 257 100 138 12 17 430 115 160 33 170 192 14 150 M20  28 M8x25 60 8 31 

MEC 112 190 140 70 220 284 112 149 13 18 480 137 201 37 182 220 14 180 M25  28 M8x25 60 8 31 

MEC 132S 216 140 88 258 332 132 177 12 22 545 137 201 44 181 260 16 200 M25  38 M12x30 80 10 41 

MEC 132M 216 178 88 258 332 132 177 12 22 582 137 201 44 219 260 16 200 M25  38 M12x30 80 10 41 

MEC 160M 254 210 108 310 402 160 220 14 24 695 176 176 54 261 319 20 228 PG21  42 M16x35 110 12 45 

MEC 160L 254 254 108 310 402 160 220 14 24 739 176 176 54 305 319 20 228 PG21  42 M16x35 110 12 45 

TIPO/ TYPE B3 e B3/BL  

F 
4 

MOTORI AUTOFRENANTI �W�L�S�R���ØEC-FM�Ù  SELF-BRAKING MOTORS �W�\�S�H���ØEC-FM�Ù 



DIMENSIONI CORPO MOTORE  ALBERO 
DIMENSIONS MOTOR CASING  SHAFT 

Grandezza 
MEC A B C F G H K K1 L M N O P Q R S U V X Y Z b e  D axl E T TA 

MEC 63* 100 80 39 123 118 63 7 10 257 115 95 104 140 149 13 100 120 3 7 103 9 9 M 
16 

 11 M4x10 23 4 12,5 

MEC 71 112 90 47 138 126 71 7 12 288 130 110 104 160 149 24 112 135 3,5 8 110 8 9,5 M 
16 

 14 M5x15 30 5 16 

MEC 80 125 100 50 156 138 80 9 13 340 165 130 115 200 160 24 125 153 3,5 12 138 8,5 11,5 M 
20 

 19 M6x15 40 6 21,5 

MEC 90S 140 100 56 176 142 90 10 13 367 165 130 115 200 160 27 130 170 3,5 13 140 10 11,5 M 
20 

 24 M8x20 50 8 27 

MEC 90L 140 125 56 176 142 90 10 13 391 165 130 115 200 160 27 155 170 3,5 13 140 10 11,5 M 
20 

 24 M8x20 50 8 27 

MEC 100 160 140 62 194 157 100 12 17 430 215 180 115 250 160 33 170 192 4 14 150 11 14 M 
20 

 28 M8x25 60 8 31 

MEC 112 190 140 70 220 172 112 13 18 480 215 180 137 250 201 37 182 220 4 14 180 12 14 M 
25 

 28 M8x25 60 8 31 

MEC 132S 216 140 88 258 200 132 12 22 545 265 230 137 300 201 44 181 260 4 16 200 15 14 M 
25 

 38 M12x30 80 10 41 

MEC 132M 216 178 88 258 200 132 12 22 582 265 230 137 300 201 44 219 260 4 16 200 15 14 M 
25 

 38 M12x30 80 10 41 

MEC 160M 254 210 108 310 242 160 14 24 695 300 250 176 350 176 54 261 319 5 20 228 14 18 PG 
21 

 42 M16x35 110 12 45 

MEC 160L 254 254 108 310 242 160 14 24 739 300 250 176 350 176 54 305 319 5 20 228 14 18 PG 
21 

 42 M16x35 110 12 45 

* solo 4 fori Øb a 45° rispetto i tiranti/only 4 holes Øb at 45° to the tie-rods 

TIPO/ TYPE B5 

TIPO/ TYPE B3/B 5 

MOTORI �$�8�7�2�)�5�(�1�$�1�7�,���W�L�S�R���ØEC-FM�Ù  SELF-BRAKING MOTORS �W�\�S�H���ØEC-FM�Ù 

F 
5 



DIMENSIONI CORPO MOTORE  ALBERO 
DIMENSIONS MOTOR CASING  SHAFT 

Grandezza 
MEC A B C F G H K K1 L M N O P Q R S U V X Y Z b e  D axl E T TA 

MEC 63 100 80 39 123 118 63 7 10 257 75 60 104 90 149 13 100 120 2,5 7 103 6 M5 M 
16 

 11 M4x10 23 4 12,5 

MEC 71 112 90 47 138 126 71 7 12 288 85 70 104 105 149 24 112 135 2,5 8 110 7 M6 M 
16 

 14 M5x15 30 5 16 

MEC 80 125 100 50 156 138 80 9 13 340 100 80 115 120 160 24 125 153 3 12 138 8 M6 M 
20 

 19 M6x15 40 6 21,5 

MEC 90S 140 100 56 176 142 90 10 13 367 115 95 115 140 160 27 130 170 3 13 140 9 M8 M 
20 

 24 M8x20 50 8 27 

MEC 90L 140 125 56 176 142 90 10 13 391 115 95 115 140 160 27 155 170 3 13 140 9 M8 M 
20 

 24 M8x20 50 8 27 

MEC 100 160 140 62 194 157 100 12 17 430 130 110 115 160 160 33 170 192 4 14 150 10 M8 M 
20 

 28 M8x25 60 8 31 

MEC 112 190 140 70 220 172 112 13 18 480 130 110 137 160 201 37 182 220 4 14 180 14 M8 M 
25 

 28 M8x25 60 8 31 

MEC 132S 216 140 88 258 200 132 12 22 545 165 130 137 200 201 44 181 260 4 16 200 15 M10 M 
25 

 38 M12x30 80 10 41 

MEC 132M 216 178 88 258 200 132 12 22 582 165 130 137 200 201 44 219 260 4 16 200 15 M10 M 
25 

 38 M12x30 80 10 41 

MEC 160M 254 210 108 310 242 160 14 24 695 215 180 176 250 176 54 261 319 5 20 228 18 M12 PG 
21 

 42 M16x35 110 12 45 

MEC 160L 254 254 108 310 242 160 14 24 739 215 180 176 250 176 54 305 319 5 20 228 18 M12 PG 
21 

 42 M16x35 110 12 45 

 

TIPO/ TYPE B14  

TIPO/ TYPE B3/B 14  

F 
6 

MOTORI AUTOFRENANTI �W�L�S�R���ØEC-FM�Ù  SELF-BRAKING MOTORS �W�\�S�H���ØEC-FM�Ù 



L'azione frenante è generata dalla spinta delle molle. La coppia di frenatura, ottenuta per attrito, è così disponibile a freno non alimentato, quindi 
anche in caso di mancanza della rete, ecco perché detto ad azione negativa. Il freno viene sbloccato dall'azione elettromagnetica della bobina a 
corrente continua, viene alimentato mediante un raddrizzatore presente nella scatola morsetti del motore. A seconda delle richieste possiamo 
predisporre l'alimentazione del freno contestualmente al motore o separatamente. S�R�Q�R���G�L�V�S�R�Q�L�E�L�O�L���U�D�G�G�U�L�]�]�D�W�R�U�L���Ø�U�D�S�L�G�L�Ù���S�H�U���R�W�W�H�Q�H�U�H���W�H�P�S�L���G�L��
chiusura ed apertura del freno brevi. Le bobine standard hanno una tensione di alimentazione di 100V DC o 173V DC, il raddrizzatore viene 
alimentato rispettivamente a 230V AC o 400V AC monofase. A richiesta sono disponibili altre tensioni. 

The braking action is generated by the push of the springs. The braking torque, obtained by friction, is thus available without -power, so even in case of failure 
from the ele�F�W�U�L�F�L�W�\���J�U�L�G�����W�K�L�V���L�V���Z�K�\���L�W�Ö�V���F�D�O�O�H�G���Q�H�J�D�W�L�Y�H���D�F�W�L�R�Q�� The brake is unlocked by the electromagnetic action of the DC coil, it is supplied by means of a 
rectifier in the motor terminal box. Depending on the requirements, we can arrange for the brake power supply to be supplied at the same time as the motor or 
separated, "fast" rectifiers are available to obtain shorter times of brake. The standard coils have a 100V DC or 173V DC supply voltage, the rectifier is 
powered respectively at 230V AC or 400V AC single phase. Other voltages are available upon request. 

�&�$�5�$�7�7�(�5�,�6�7�,�&�+�(���)�5�(�1�2���Ø�6-�5�Ù 
�Ø�6-�5�Ù���%�5�$�.�(���)�(�$�7�8�5�(�6 

Grandezza 
MEC 

Coppia 
Torque 
[Nm] 

Giri 
Speed 

[rpm] max 

Potenza 
Power 
[W]  

Rumorosità 
Noise 
[dB] 

Traferro 
Air gap 

[mm] ±0,05 

MEC 63 2,5 3600 23 68 0,2 

MEC 71 4 3600 23 68 0,2 

MEC 80 9 3600 45 69 0,2 

MEC 90 10 3600 45 69 0,25 

MEC 100 12 3600 68 66 0,25 

MEC 112 13 3600 68 66 0,25 

MEC 132 17 3600 68 66 0,3 

MEC 160 30 3600 70 67 0,3 

 

 
 
 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 
DIMENSIONI CORPO MOTORE  ALBERO 
DIMENSIONS MOTOR CASING  SHAFT 

Grandezza 
MEC A B C F G H I K K1 L O Q R S U X Y e  D axl E T TA 

MEC 63 100 80 39 123 181 63 98 7 10 233 104 149 13 100 120 7 80 M16  11 M4x10 23 4 12,5 

MEC 71 112 90 47 138 197 71 101 7 12 268 104 149 24 112 135 8 90 M16  14 M5x15 30 5 16 

MEC 80 125 100 50 156 218 80 115 9 13 285 115 160 24 125 153 12 85 M20  19 M6x15 40 6 21,5 

MEC 90S 140 100 56 176 232 90 119 10 13 317 115 160 27 130 170 13 90 M20  24 M8x20 50 8 27 

MEC 90L 140 125 56 176 232 90 119 10 13 341 115 160 27 155 170 13 90 M20  24 M8x20 50 8 27 

MEC 100 160 140 62 194 257 100 138 12 17 392 115 160 33 170 192 14 110 M20  28 M8x25 60 8 31 

MEC 112 190 140 70 220 284 112 149 13 18 402 137 201 37 182 220 14 105 M25  28 M8x25 60 8 31 

MEC 132S 216 140 88 258 332 132 177 12 22 479 137 201 44 181 260 16 130 M25  38 M12x30 80 10 41 

MEC 132M 216 178 88 258 332 132 177 12 22 516 137 201 44 219 260 16 130 M25  38 M12x30 80 10 41 

MEC 160M 254 210 108 310 402 160 220 14 24 615 176 176 54 261 319 20 150 PG21  42 M16x35 110 12 45 

MEC 160L 254 254 108 310 402 160 220 14 24 660 176 176 54 305 319 20 150 PG21  42 M16x35 110 12 45 

TIPO/ TYPE B3 e B3/B L 

F 
7 

MOTORI �$�8�7�2�)�5�(�1�$�1�7�,���W�L�S�R���ØS-R�Ù  SELF-BRAKING MOTORS �W�\�S�H���ØS-R�Ù 



DIMENSIONI CORPO MOTORE  ALBERO 
DIMENSIONS MOTOR CASING  SHAFT 

Grandezza 
MEC A B C F G H K K1 L M N O P Q R S U V X Y Z b e  D axl E T TA 

MEC 63* 100 80 39 123 118 63 7 10 233 115 95 104 140 149 13 100 120 3 7 80 9 9 M 
16 

 11 M4x10 23 4 12,5 

MEC 71 112 90 47 138 126 71 7 12 268 130 110 104 160 149 24 112 135 3,5 8 90 8 9,5 M 
16 

 14 M5x15 30 5 16 

MEC 80 125 100 50 156 138 80 9 13 285 165 130 115 200 160 24 125 153 3,5 12 85 8,5 11,5 M 
20 

 19 M6x15 40 6 21,5 

MEC 90S 140 100 56 176 142 90 10 13 317 165 130 115 200 160 27 130 170 3,5 13 90 10 11,5 M 
20 

 24 M8x20 50 8 27 

MEC 90L 140 125 56 176 142 90 10 13 341 165 130 115 200 160 27 155 170 3,5 13 90 10 11,5 M 
20 

 24 M8x20 50 8 27 

MEC 100 160 140 62 194 157 100 12 17 392 215 180 115 250 160 33 170 192 4 14 110 11 14 M 
20 

 28 M8x25 60 8 31 

MEC 112 190 140 70 220 172 112 13 18 402 215 180 137 250 201 37 182 220 4 14 105 12 14 M 
25 

 28 M8x25 60 8 31 

MEC 132S 216 140 88 258 200 132 12 22 479 265 230 137 300 201 44 181 260 4 16 130 15 14 M 
25 

 38 M12x30 80 10 41 

MEC 132M 216 178 88 258 200 132 12 22 516 265 230 137 300 201 44 219 260 4 16 130 15 14 M 
25 

 38 M12x30 80 10 41 

MEC 160M 254 210 108 310 242 160 14 24 615 300 250 176 350 176 54 261 319 5 20 150 14 18 PG 
21 

 42 M16x35 110 12 45 

MEC 160L 254 254 108 310 242 160 14 24 660 300 250 176 350 176 54 305 319 5 20 150 14 18 PG 
21 

 42 M16x35 110 12 45 

* solo 4 fori Øb a 45° rispetto i tiranti/ only 4 holes Øb at 45° to the tie-rods  

TIPO/ TYPE B5 

TIPO/ TYPE B3/B 5 
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MOTORI AUTOFRENANTI �W�L�S�R���ØS-R�Ù  SELF-BRAKING MOTORS �W�\�S�H���ØS-R�Ù 



DIMENSIONI CORPO MOTORE  ALBERO 
DIMENSIONS MOTOR CASING  SHAFT 

Grandezza 
MEC A B C F G H K K1 L M N O P Q R S U V X Y Z b e  D axl E T TA 

MEC 63 100 80 39 123 118 63 7 10 233 75 60 104 90 149 13 100 120 2,5 7 80 6 M5 M 
16 

 11 M4x10 23 4 12,5 

MEC 71 112 90 47 138 126 71 7 12 268 85 70 104 105 149 24 112 135 2,5 8 90 7 M6 M 
16 

 14 M5x15 30 5 16 

MEC 80 125 100 50 156 138 80 9 13 285 100 80 115 120 160 24 125 153 3 12 85 8 M6 M 
20 

 19 M6x15 40 6 21,5 

MEC 90S 140 100 56 176 142 90 10 13 317 115 95 115 140 160 27 130 170 3 13 90 9 M8 M 
20 

 24 M8x20 50 8 27 

MEC 90L 140 125 56 176 142 90 10 13 341 115 95 115 140 160 27 155 170 3 13 90 9 M8 M 
20 

 24 M8x20 50 8 27 

MEC 100 160 140 62 194 157 100 12 17 392 130 110 115 160 160 33 170 192 4 14 110 10 M8 M 
20 

 28 M8x25 60 8 31 

MEC 112 190 140 70 220 172 112 13 18 402 130 110 137 160 201 37 182 220 4 14 105 14 M8 M 
25 

 28 M8x25 60 8 31 

MEC 132S 216 140 88 258 200 132 12 22 479 165 130 137 200 201 44 181 260 4 16 130 15 M10 M 
25 

 38 M12x30 80 10 41 

MEC 132M 216 178 88 258 200 132 12 22 516 165 130 137 200 201 44 219 260 4 16 130 15 M10 M 
25 

 38 M12x30 80 10 41 

MEC 160M 254 210 108 310 242 160 14 24 615 215 180 176 250 176 54 261 319 5 20 150 18 M12 PG 
21 

 42 M16x35 110 12 45 

MEC 160L 254 254 108 310 242 160 14 24 660 215 180 176 250 176 54 305 319 5 20 150 18 M12 PG 
21 

 42 M16x35 110 12 45 

 

TIPO/ TYPE B14  

TIPO/ TYPE B3/B 14  

MOTORI �$�8�7�2�)�5�(�1�$�1�7�,���W�L�S�R���ØS-R�Ù  SELF-BRAKING MOTORS �W�\�S�H���ØS-R�Ù 
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�$���I�U�H�Q�R���Q�R�Q���D�O�L�P�H�Q�W�D�W�R���O�Ö�D�O�E�H�U�R���G�H�O���P�R�W�R�U�H���¨���L�Q���F�R�Q�G�L�]�L�R�Q�H���G�L���J�L�U�D�U�H���O�L�E�H�U�D�P�H�Q�W�H�����D�O���F�R�Q�W�U�D�U�L�R���G�L���W�X�W�W�L���L���W�L�S�L���D�G���D�]�L�R�Q�H���Q�H�J�Dtiva. 
�/�
�D�]�L�R�Q�H���I�U�H�Q�D�Q�W�H���¨���J�H�Q�H�U�D�W�D���G�D�O�O�Ö�D�W�W�U�D�]�L�R�Q�H���P�D�J�Q�H�W�L�F�D���G�H�O�O�D���E�R�E�L�Q�D���F�K�H���D�W�W�U�D�H���Y�H�U�V�R���G�L��sé �O�Ö�D�Q�F�R�U�D���U�R�W�D�Q�W�H���V�R�O�L�G�D�O�H���D�O�O�Ö�D�O�E�H�U�R���P�R�W�R�U�H�����/�D���F�R�S�S�L�D���G�L��
frenatura ottenuta per attrito, è così possibile solo a freno alimentato, ecco perché detto ad azione positiva, quindi non adatto come freno di 
sicurezza. 
A seconda delle richieste possiamo fornire o meno il raddrizzatore, vista la caratteristica del freno (positivo), la sua alimentazione è comunque 
sempre separata dal motore. 
Le bobine standard hanno una tensi�R�Q�H���G�L���D�O�L�P�H�Q�W�D�]�L�R�Q�H���G�L���������9���'�&�����Q�R�U�P�D�O�P�H�Q�W�H���L�Q���T�X�H�V�W�D���V�H�U�L�H���Q�R�Q���Y�L�H�Q�H���P�R�Q�W�D�W�R���O�Ö�D�O�L�P�H�Q�W�D�W�R�U�H-
raddrizzatore ma a richiesta sono disponibili varie soluzioni e tensioni diverse. 

When the brake is not powered, the engine shaft is in a condition to rotate freely, as opposed to all types at negative action. 
Brake action is generated by the magnetic attraction of the coil, which attracts the rotating shaft integral with the crankshaft. The braking torque obtained by 
friction is thus only possible with the brake energized, which is why it is said to be positive, therefore not suitable as a safety brake. 
Depending on the requirements, we can give the power supply / rectifier, but given the characteristic of the brake (positive), its power is always separate from 
the engine. 
The standard coils have a 200V DC supply voltage, but in this series, the power supply-rectifier is not mounted, but different solutions and voltages are 
available on request. 
 

�&�$�5�$�7�7�(�5�,�6�7�,�&�+�(���)�5�(�1�2���Ø�3�Ù 
�Ø�3�Ù���%�5�$�.�(���)�(�$�7�8�5�(�6 

Grandezza 
MEC 

Coppia 
Torque 
[Nm] 

Giri 
Speed 

[rpm] max* 

Potenza 
Power 
[W]  

Traferro 
Air gap 

[mm] max 

MEC 80 30 750 21 0,2 

MEC 90 30 750 21 0,2 

MEC 100 60 750 28 0,2 

MEC 112 60 750 28 0,2 

MEC 132 120 500 38 0,25 

*MASSIMA VELOCITÀ DI INTERVENTO 
MAXIMUM OPERATING SPEED 

 

DIMENSIONI SU RICHIESTA 

DIMENSIONS ON REQUEST 

 

F 
10 

MOTORI AUTOFRENANTI �W�L�S�R���ØP�Ù  SELF-BRAKING MOTORS �W�\�S�H���ØP�Ù 



I motori servoventilati sono realizzati accoppiando un motore monofase o trifase e un ventilatore elettrico, vengono adottati quando viene 
richiesto un raffreddamento maggiore allo standard. Per esempio vengono utilizzati in applicazioni dove il motore è soggetto ad avviamenti 
frequenti o su motori comandati da inverter funzionanti a bassa velocità. 
 
Servo-ventilated motors are made by coupling a single-phase or three-phase motor and an electric fan, they are used when higher than standard cooling is 
required. For example, they are used in applications where the motor is subject to frequent starts or on motors controlled by inverters operating at low speed. 
 
 
 
 

CARATTERISTICHE ELETTROVENTOLA 
ELECTRIC FAN FEATURES 

Grandezza 
MEC 

Tensione 
Voltage 

[V] 

Frequenza 
Frequency 

[Hz] 

Potenza 
Power 
[W]  

Corrente 
Current 
[mA] 

Velocità 
Speed 
[rpm]  

Port.Aria 
Air flow 
[m3/h]  

MEC 63 230 50/60  12/11  70/60  2750/3250 40/47  

MEC 71 230 50/60  19/18  100/90 2600/2950 125/140 

MEC 80 230 50/60  45/39  310/250 2800/3250 340/390 

MEC 90 230 50/60  45/39  310/250 2800/3250 340/390 

MEC 100 230 50/60  47/53  220/230 2700/3150 480/565 

MEC 100 230/400 50/60  45/43  50:230/130  -  60:160/90 2750/3100 470/535 

MEC 112 230/400 50/60  53/70  50:260/150  -  60:240/140 2800/3150 800/910 

MEC 132 230/400 50/60  110/160 50:380/220  -  60:450/260 2650/2950 1720/1870 

MEC 160 230/400 50/60  110/160 50:380/220  -  60:450/260 2650/2950 1720/1870 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

DIMENSIONI CORPO MOTORE  ALBERO 
DIMENSIONS MOTOR CASING  SHAFT 

Grandezza 
MEC A B C F G H I K K1 L O Q R S U X Y e  D axl E T TA 

MEC 63 100 80 39 123 180 63 98 7 10 257 96 101 17 100 120 7 102 M16  11 M4x10 23 4 12,5 

MEC 71 112 90 47 138 196 71 101 7 12 288 96 101 28 112 135 8 110 M16  14 M5x15 30 5 16 

MEC 80 125 100 50 156 226 80 115 9 13 340 108 108 28 125 153 12 138 M20  19 M6x15 40 6 21,5 

MEC 90S 140 100 56 176 240 90 119 10 13 382 108 108 31 130 170 13 156 M20  24 M8x20 50 8 27 

MEC 90L 140 125 56 176 240 90 119 10 13 406 108 108 31 155 170 13 156 M20  24 M8x20 50 8 27 

MEC 100 160 140 62 194 257 100 138 12 17 431 115 160 33 170 192 14 150 M20  28 M8x25 60 8 31 

MEC 112 190 140 70 220 284 112 149 13 18 477 137 201 37 182 220 14 181 M25  28 M8x25 60 8 31 

MEC 132S 216 140 88 258 332 132 177 12 22 546 137 201 44 181 260 16 200 M25  38 M12x30 80 10 41 

MEC 132M 216 178 88 258 332 132 177 12 22 583 137 201 44 219 260 16 200 M25  38 M12x30 80 10 41 

MEC 160M 254 210 108 310 402 160 220 14 24 695 176 176 54 261 319 20 228 PG21  42 M16x35 110 12 45 

MEC 160L 254 254 108 310 402 160 220 14 24 739 176 176 54 305 319 20 228 PG21  42 M16x35 110 12 45 

TIPO/ TYPE B3 e B3/B L 
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MOTORI SERVOVENTILATI  SERVO-VENTILATED MOTORS 



 CORPO MOTORE  ALBERO 
DIMENSIONS MOTOR CASING  SHAFT 

Grandezza 
MEC A B C F G H K K1 L M N O P Q R S U V X Y Z b e  D axl E T TA 

MEC 63 100 80 39 123 117 63 7 10 257 115 95 96 140 101 17 100 120 3 7 102 9 9 M 
16 

 11 M4x10 23 4 12,5 

MEC 71 112 90 47 138 125 71 7 12 288 130 110 96 160 101 28 112 135 3,5 8 110 8 9,5 M 
16 

 14 M5x15 30 5 16 

MEC 80 125 100 50 156 146 80 9 13 340 165 130 108 200 108 28 125 153 3,5 12 138 8,5 11,5 M 
20 

 19 M6x15 40 6 21,5 

MEC 90S 140 100 56 176 150 90 10 13 382 165 130 108 200 108 31 130 170 3,5 13 156 10 11,5 M 
20 

 24 M8x20 50 8 27 

MEC 90L 140 125 56 176 150 90 10 13 406 165 130 108 200 108 31 155 170 3,5 13 156 10 11,5 M 
20 

 24 M8x20 50 8 27 

MEC 100 160 140 62 194 157 100 12 17 431 215 180 115 250 160 33 170 192 4 14 150 11 14 M 
20 

 28 M8x25 60 8 31 

MEC 112 190 140 70 220 172 112 13 18 477 215 180 137 250 201 37 182 220 4 14 181 12 14 M 
25 

 28 M8x25 60 8 31 

MEC 132S 216 140 88 258 200 132 12 22 546 265 230 137 300 201 44 181 260 4 16 200 15 14 M 
25 

 38 M12x30 80 10 41 

MEC 132M 216 178 88 258 200 132 12 22 583 265 230 137 300 201 44 219 260 4 16 200 15 14 M 
25 

 38 M12x30 80 10 41 

MEC 160M 254 210 108 310 242 160 14 24 695 300 250 176 350 176 54 261 319 5 20 228 14 18 PG 
21 

 42 M16x35 110 12 45 

MEC 160L 254 254 108 310 242 160 14 24 739 300 250 176 350 176 54 305 319 5 20 228 14 18 PG 
21 

 42 M16x35 110 12 45 

 

TIPO/ TYPE B5 

TIPO/ TYPE B3/B 5 
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MOTORI SERVOVENTILATI  SERVO-VENTILATED MOTORS 



DIMENSIONI CORPO MOTORE  ALBERO 
DIMENSIONS MOTOR CASING  SHAFT 

Grandezza 
MEC A B C F G H K K1 L M N O P Q R S U V X Y Z b e  D axl E T TA 

MEC 63 100 80 39 123 117 63 7 10 257 75 60 96 90 101 17 100 120 2,5 7 102 6 M5 M 
16 

 11 M4x10 23 4 12,5 

MEC 71 112 90 47 138 125 71 7 12 288 85 70 96 105 101 28 112 135 2,5 8 110 7 M6 M 
16 

 14 M5x15 30 5 16 

MEC 80 125 100 50 156 146 80 9 13 340 100 80 108 120 108 28 125 153 3 12 138 8 M6 M 
20 

 19 M6x15 40 6 21,5 

MEC 90S 140 100 56 176 150 90 10 13 382 115 95 108 140 108 31 130 170 3 13 156 9 M8 M 
20 

 24 M8x20 50 8 27 

MEC 90L 140 125 56 176 150 90 10 13 406 115 95 108 140 108 31 155 170 3 13 156 9 M8 M 
20 

 24 M8x20 50 8 27 

MEC 100 160 140 62 194 157 100 12 17 431 130 110 115 160 160 33 170 192 4 14 150 10 M8 M 
20 

 28 M8x25 60 8 31 

MEC 112 190 140 70 220 172 112 13 18 477 130 110 137 160 201 37 182 220 4 14 181 14 M8 M 
25 

 28 M8x25 60 8 31 

MEC 132S 216 140 88 258 200 132 12 22 546 165 130 137 200 201 44 181 260 4 16 200 15 M10 M 
25 

 38 M12x30 80 10 41 

MEC 132M 216 178 88 258 200 132 12 22 583 165 130 137 200 201 44 219 260 4 16 200 15 M10 M 
25 

 38 M12x30 80 10 41 

MEC 160M 254 210 108 310 242 160 14 24 695 215 180 176 250 176 54 261 319 5 20 228 18 M12 PG 
21 

 42 M16x35 110 12 45 

MEC 160L 254 254 108 310 242 160 14 24 739 215 180 176 250 176 54 305 319 5 20 228 18 M12 PG 
21 

 42 M16x35 110 12 45 

 

TIPO/ TYPE B14  

TIPO/ TYPE B3/B 14  

MOTORI SERVOVENTILATI  SERVO-VENTILATED MOTORS 
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È possibile applicare la servoventilazione anche ad un motore standard per migliorare il raffreddamento. Il kit è 
pensato per poter essere montato semplicemente sostituendo �O�Ö�D�W�W�X�D�O�H���Y�H�Q�W�R�O�D���H�G���L�O���F�R�S�U�L�Y�H�Q�W�R�O�D�����V�H�Q�]�D���G�R�Y�H�U��
�P�R�G�L�I�L�F�D�U�H���O�Ö�D�O�E�H�U�R��motore.    
 
It is also possible to apply servo ventilation to a standard motor to improve cooling. The kit is designed to be assembled simply by 
replacing the current fan and the fan cover, without having to modify the shaft of the motor. 
 
 
 
 

 
 
 
 
 

 CARATTERISTICHE ELETTROVENTOLA DIMENSIONI 
 ELECTRIC FAN FEATURES DIMENSIONS 

Grandezza 
MEC 

Tensione 
Voltage 

[V] 

Frequenza 
Frequency 

[Hz] 

Potenza 
Power 
[W]  

Corrente 
Current 
[mA] 

Velocità 
Speed 
[rpm]  

Port.Aria 
Air flow 
[m3/h]  

A B C D 

MEC 63* 230 50/60  12/11  70/60  2750/3250 40/47  5 50 102 121 

MEC 71 230 50/60  19/18  100/90 2600/2950 125/140 8 55 110 136 

MEC 80 230 50/60  45/39  310/250 2800/3250 340/390 4,5 66 138 154 

MEC 90 230 50/60  45/39  310/250 2800/3250 340/390 5 84 156 174 

MEC 100 230 50/60  47/53  220/230 2700/3150 480/565 5 76 150 192 

MEC 100 230/400 50/60  45/43  50:230/130  -  60:160/90 2750/3100 470/535 5 76 150 192 

MEC 112 230/400 50/60  53/70  50:260/150  -  60:240/140 2800/3150 800/910 5,5 98 181 218 

MEC 132 230/400 50/60  110/160 50:380/220  -  60:450/260 2650/2950 1720/1870 11 102 200 256 

MEC 160 230/400 50/60  110/160 50:380/220  -  60:450/260 2650/2950 1720/1870 11,5 130 228 307 

 

* motore versione 4 tiranti / motor version 4 tie-rods 
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SERVOVENTILATORI  BLOWERS 



 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Le descrizioni, i dati tecnici e le dimensioni riportate nel presente catalogo non sono impegnative. 
La ZP Motori Elettrici si riserva il diritto di modificare senza preavviso tanto i modelli quanto le loro caratteristiche. 

The descriptions, technical data and dimensions shown in this catalogue are not binding. 
The ZP Motori Elettrici reserves the right to modify the models and their characteristics without previous notice.  

 



 

ZP MOTORI ELETTRICI SRL 
Via Val dei Faveri, 28 

31049 Valdobbiadene (TV) 
Tel. 0423 987920 

e-mail: info@zpmotori.it 
www.zpmotori.it 
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